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SEGURIDAD VACON ® 1

1. SEGURIDAD

LA INSTALACION ELECTRICA SOLO LA PUEDE REALIZAR
UN ELECTRICISTA PROFESIONAL.

Este manual contiene precauciones y advertencias claramente marcadas que estan
pensadas para su seguridad personal y para evitar dafos involuntarios al producto
o a los aparatos conectados.

Lea detenidamente la informacion incluida en las precauciones y las advertencias:

=Tension peligrosa
Riesgo de muerte o de lesiones
graves

=Advertencia general
Riesgo de danos al producto
o a los aparatos conectados

1.1 Advertencias

Los componentes de la unidad de potencia del convertidor
estan activos cuando Vacon 20 esta conectado a la red
eléctrica. Es extremadamente peligroso entrar en contacto
con esta fuente de tensién, ya que podria provocar la muerte
o lesiones graves. La unidad de control est4 aislada de la red
eléctrica.

Los terminales U, V, W (T1, T2, T3) del motor y los posibles
terminales -/+ de la resistencia de frenado estan activos
cuando Vacon 20 est4 conectado a la red eléctrica, aun cuando
el motor no esté en funcionamiento.

Los terminales de I/0 de la unidad de control estan aislados de
la red eléctrica. No obstante, los terminales de salida del relé
pueden portar tension de control peligrosa, aun cuando Vacon
20 esta desconectado de la red eléctrica.

La corriente de fuga a tierra de los convertidores Vacon 20
supera los 3,5 mA de CA. Segun la norma EN61800-5-1,
se debe garantizar una conexion a tierra de proteccion
reforzada.

Si el convertidor se utiliza como parte de un sistema,

el fabricante del sistema es el responsable de suministrar
el sistema con un dispositivo de desconexién de la red

de alimentacién (EN 60204-1).

>BBB DB
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2 ® VACON SEGURIDAD

SiVacon 20 se encuentra desconectado de la red eléctrica

A mientras el motor esta en funcionamiento, permanecera
conectado si el proceso proporciona energia al motor. En este
caso, el motor funciona como un generador que suministra
energia al convertidor.

Después de desconectar el convertidor de la red eléctrica,
espere a que el ventilador se pare y a que los indicadores de la
pantalla se apaguen. Espere 5 minutos mas antes de efectuar
cualquier accion en las conexiones de Vacon 20.

El motor puede ponerse en marcha de forma automatica
después de una situacion de fallo, si se ha activado la funcion
de rearme automatico.

B> B
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SEGURIDAD VACON ® 3

1.2 Instrucciones de seguridad

El convertidor Vacon 20 se ha disefado Unicamente para
instalaciones fijas.

No realice medidas cuando el convertidor esté conectado
a la red eléctrica.

No realice pruebas de aislamiento en el convertidor Vacon 20.
La seguridad del producto se ha probado completamente
en fabrica.

Antes de realizar medidas en el motor o en el cable del motor,
desconecte el cable del motor del convertidor.

No abra la cubierta de Vacon 20. La electricidad estatica
puede producir dafios en el convertidor. Asimismo, al abrir
la cubierta podria dafar el dispositivo. Si la cubierta de
Vacon 20 estd abierta, la garantia quedara invalidada.

B B>bBBDP

1.3 Tierra y proteccion frente a fallo de puesta a tierra

El convertidor de Vacon 20 debe estar siempre conectado a tierra con un conductor
de tierra conectado al terminal de tierra. Consulte la figura siguiente:

L2/N L3 N U/T1V/T2W/T3

MI1-MI3

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es




4 ® VACON SEGURIDAD

MI5

®  Laproteccidn frente a fallo de puesta a tierra del interior del
convertidor protege sdlo el propio convertidor contra derivaciones
atierra.

Si se utilizan interruptores de proteccion de corriente de fuga,
éstos se deben probar con la unidad con corriente de fuga a tierra
que se pueden producir en situaciones de fallo.
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SEGURIDAD VACON ® 5

1.4 Antes de la puesta en marcha del motor

Lista de comprobacién:

Antes de poner en marcha el motor, compruebe que se
ha instalado debidamente y asegurese de que el equipo
conectado al motor permite su puesta en marcha.

Establezca la velocidad maxima del motor (frecuencial segin
el motor y el equipo conectado al mismo.

Antes de invertir el sentido de giro del eje del motor,
asegurese de que se puede realizar con seguridad.

Asegurese de que no hay condensadores de correccién
del factor de potencia conectados al cable del motor.

B> b
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6 ® VACON RECEPCION DE LA ENTREGA

2. RECEPCION DE LA ENTREGA

Después de desembalar el producto, compruebe que el producto no presenta
signos de dafnos causados en el transporte y que la entrega estd completa
(compare la designacidn de tipo del producto con el cédigo de mas abajo).

Si el convertidor ha sufrido dafios durante el envio, péngase en contacto
con la aseguradora de la mercancia o con los transportistas.

Sila entrega no se corresponde con el pedido, pongase inmediatamente en contacto
con el proveedor.

2.1 Cédigo de designacion de tipo

VACON 0020- 1L- 0001- 1 + opciones

Vacon 20

Fase de entrada

1L= monofasico
3L=trifasico

de salida

Voltaje de entrada

1=115V

2=208-230V

4 =380-480 V

7 =600V

+

EMC2

QPES

QFLG

Lenguaje de la di

+DLCN = Chino +DLNL = Neerlandés
+DLCZ = Checo +DLNO = Noruego
+DLDE = Aleman +DLPT = Portugués
+DLDK = Danés +DLRU = Ruso
+DLES = Espafiol +DLSE = Sueco
+DLFI =Finés +DLTR = Turco
+DLFR = Francés +DLUS = Inglés de EE. UU.
+DLIT = ltaliano vacio = Inglés

Figura 2.1: Cdédigo de designacion de tipo de Vacon 20

2.2 Almacenamiento

Si el convertidor va a estar almacenado antes de su uso, asegurese de que las
condiciones ambientales son adecuadas:

Temperatura de almacenamiento -40...+70 °C

Humedad relativa < 95%, sin condensacién

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




RECEPCION DE LA ENTREGA VACON ® 7

2.3 Mantenimiento

En situaciones de funcionamiento normales, los convertidores Vacon 20 no precisan
mantenimiento. Sin embargo, se recomienda un mantenimiento regular para
asegurar un funcionamiento sin problemas y una larga duracién del convertidor.
Se recomienda seguir la tabla que aparece a continuacién con los intervalos de
mantenimiento.

Intervalo del mantenimiento Accién de mantenimiento

Siempre que sea necesario Limpieza del disipador de calor*

Comprobacion de los pares de apriete

Regular de los terminales

Comprobacién de los terminales de entrada
y salida, y los terminales de I/0 de control
Limpieza del tunel de refrigeracion.*
Comprobacidon del funcionamiento del
ventilador de refrigeracién y de si hay
corrosion en terminales, barras de bus

y otras superficies.*

12 meses (si se almacena)

Comprobacidny limpieza de los ventiladores
de refrigeracion:

Ventilador principal*

Ventilador interno*

6-24 meses (en funcién del entorno)

* Solo para bastidor 4 y bastidor 5

2.3.1 Recarga del condensador

Después de un periodo de almacenamiento prolongado, los condensadores deben
recargarse para evitar que se dafen. Se debe limitar la posible elevada corriente
de fuga a través de los condensadores. La mejor forma es utilizar una fuente de
alimentacion de CC con limite de intensidad ajustable.

1) Establezca el limite de intensidad en 300...800 mA segun el tamafio
del convertidor.

2) A continuacién, conecte la fuente de alimentacién de CC a la fase de entrada
L1yL2.

3) A continuacion, establezca la tensién de CC en el nivel de tensién del Bus CC
nominal del convertidor (1.35*VCA] y suministre alimentacién al convertidor
durante al menos 1 hora.

Si no tiene tensién de CC disponible y la unidad estuvo almacenada durante mucho

mas de 12 meses sin tension, pongase en contacto con fabrica antes de conectarla
a la alimentacion.

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es




8 ® VACON RECEPCION DE LA ENTREGA

2.4 Garantia

La garantia cubre Unicamente los defectos de fabricacidn. El fabricante no se hace
responsable de los danos originados durante el transporte o como consecuencia del
transporte, recepcion de la entrega, instalacion, puesta en marcha o utilizacion.

En ningun caso y bajo ninguna circunstancia, se hara responsable al fabricante
por dafos o averias a causa de una mala utilizacion, instalacion inadecuada,
temperatura ambiente inaceptable, polvo, sustancias corrosivas o funcionamiento
que no se ajuste a las especificaciones nominales. Asi como tampoco sera
responsable el fabricante de dafios consecuentes.

El periodo de garantia del fabricante es de 18 meses a partir de la entrega o de
12 meses desde la puesta en marcha, lo que finalice primero (Términos de garantia
de Vacon).

Es posible que el distribuidor local ofrezca un periodo de garantia diferente al
anterior. Este periodo de garantia se especificara en las condiciones comerciales
y de garantia del distribuidor. Vacon no asume responsabilidad alguna por cualquier
otra garantia que no sea la concedida por Vacon.

Para cualquier consulta referente a la garantia, péngase en contacto en primer
lugar con el distribuidor.

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




RECEPCION DE LA ENTREGA VACON ® 9

2.5 Declaracion de conformidad del fabricante

VACON

DRIVEN BY DRIVES

DECLARACION DE CONFORMIDAD DE LA CE

Nosotros
Nombre del fabricante: Vacon Oyj
Direccion del fabricante: Apartado postal 25

Runsorintie 7
FIN-65381 Vaasa
Finlandia

Por el presente se declara que el producto
Nombre del producto: Convertidor Vacon 20

Nombre del modelo: Vacon 20 1L 0001 2..a 00092
Vacon 20 3L 0001 2...a 00382
Vacon 20 3L 0001 4...a 00384

ha sido disefiado y fabricado de acuerdo con las normas siguientes:

Seguridad: EN 60204 -1:2009 (segun corresponda),
EN61800-5-1:2007

CEM: EN61800-3:2004 +A1:2012
y cumple las disposiciones de seguridad correspondientes de la Directiva

de Baja Tension 2006/95/CE y la Directiva de CEM 2004/108/CE.

Mediante medidas internas y controles de calidad, se garantiza que
el producto cumple en todo momento los requisitos de la directiva
actual y normativa aplicable.

En Vaasa, 16 de abril de 2014
Vesa Laisi
Presidente
Afio en que se concedié la marca CE: 2011

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es




10 ® VACON INSTALACION

3. INSTALACION

3.1 Instalacion mecanica

Hay dos posibilidades distintas para montar la unidad Vacon 20 sobre la pared. Para
MI1-MI3, montaje con tornillos o montaje sobre railes DIN; para MI4-MI5, montaje

con tornillos o montaje con bridas.
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Figura 3.1: Montaje con tornillos, MI1-MI3
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Figura 3.2: Montaje con tornillos, MI4-MI5
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INSTALACION VACON® 11

Nota: Consulte las dimensiones de montaje situadas en la parte posterior
de la unidad. Mas detalles en el capitulo 3.1.1.

1

Figura 3.3: Montaje con railes DIN, MI1-MI3

/

|
T

Figura 3.4: Montaje con bridas, MI4-MI5

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 » Email: vacon(@vacon.es




12 ® VACON INSTALACION

369,5

/ Contorno del convertidor
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Figura 3.5: Dimensiones de corte del montaje con bridas para MI4 (Unidad: mm)

Contorno del convertidor
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Figura 3.6: Dimensiones de corte del montaje con bridas para MI5 (Unidad: mm)
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Figura 3.7: Dimensiones de profundidad para montaje con bridas para MI4 y MI5
(Unidad: mm)
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14 ® VACON INSTALACION

3.1.1 Dimensiones de Vacon 20
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Figura 3.8: Dimensiones de Vacon 20, MI1-MI3
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Figura 3.9: Dimensiones de Vacon 20, MI4-MI5
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INSTALACION VACON® 15

Tomaode| w1 | W2 | W3 [ w1 [ w2 | wa [ m D2
M1 160,1 147 137,3 65,5 37,8 4,5 98,5 7
MI2 195 183 170 90 62,5 55 101,5 7
MI3 254,3 244 2293 100 75 55 108,5 7
Ml4 370 350,5 336,5 165 140 7 165 -
MI5 414 398 383 165 140 7 202 -

Tabla 3.1: Dimensiones de Vacon 20 en milimetros

EERDER Dimensiones (mm) Peso*
bastidor
w H D (kg.)
MI1 66 160 98 0,5
MI2 90 195 102 0,7
MI3 100 254,3 109 1
MI4 165 370 165 8
MI5 165 414 202 10
*sin embalaje de transporte

Tabla 3.2: Dimensiones (mm) y pesos (kg) del bastidor de Vacon 20

TEmEDeE Dimensiones (in.) Peso*
bastidor
w H D (Ibs.)
MI1 2,6 6,3 3,9 1,2
MI2 3,5 9,9 4 1,5
MI3 3,9 10 4,3 2,2
Ml4 6,5 14,6 6,5 18
MI5 6,5 16,3 8 22
*sin embalaje de transporte

Tabla 3.3: Dimensiones (in) y pesos (Ibs) del bastidor de Vacon 20

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es




16 ® VACON INSTALACION
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Figura 3.10: Dimensiones de Vacon20, MI2-3 Ubicacién de la pantalla

Dimensiones Tamaiio de bastidor
(mm) Mi2 MI3
17 22,3
B A 102
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Figura 3.11: Dimensiones de Vacon20, MI4-5 Ubicacién de la pantalla

Dimensiones Tamaiio de bastidor
(mm) M2 Wi
A 205 248,5
B 87 87
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18 ® VACON INSTALACION

3.1.2 Refrigeracion

Se debe dejar espacio libre suficiente por encimay por debajo del convertidor para
garantizar que circula suficiente aire y que la refrigeracion es suficiente. En la tabla
de mas abajo, se especifican las dimensiones necesarias del espacio libre.

Tenga en cuenta que si se montan varias unidades una encima de otra, el espacio
libre necesario es de C + D (consulte figura siguiente). Ademas, el aire de salida que

utiliza la unidad inferior para refrigerar no debe dirigirse hacia la entrada de aire de
la unidad superior.

La cantidad de aire de refrigeracién necesario se indica a continuacién. Aseglrese
también de que la temperatura del aire de refrigeracién no supere la temperatura
ambiente maxima del convertidor.

Separacion minima (mm) | | ————— - ccrirememeeaas
Tamaiio de o o N
bastidor & e © v WiNE—:Y L L)

MI1 20 20 100 50 l:l

MI2 20 20 100 50 [}

MI3 20 20 100 50 ne

Ml4 20 20 100 100

MI5 20 20 120 100
Tabla 3.4: Separacion min. alrededor 0
del convertidor -BT—?E‘

D

*. La separacion minima Ay B de las unidades

MI1 ~ MI3 puede ser 0 mm si la temperatura

ambiente es inferior a 40 grados. Figura 3.12: Espacio para
la instalacion

A = separacién alrededor del convertidor (véase también B)

B = distancia de un convertidor a otro o distancia a la pared del armario
C = espacio libre por encima del convertidor

D = espacio libre por debajo del convertidor

NOTA: Consulte las dimensiones de montaje situadas en la parte posterior del convertidor.
Deje espacio libre encima (100 mm), debajo (50 mm) y en los laterales (20 mm) de
Vacon 20 para que pueda refrigerarse. En MI1-MI3, la instalacion lateral con otros
equipos solamente esta permitida si la temperatura ambiente es inferior a 40 °C; para
MI4-MI5, estd prohibida la instalacién lateral con otros equipos.

Tamaiio de bastidor Aire de refrigeracion necesario (m3/h)
MI1 10
MI2 10
MI3 30
Ml4 45
MI5 75

Tabla 3.5: Aire de refrigeracion necesario

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




INSTALACION VACON® 19

3.1.3 Pérdidas de potencia

Si el operador desea aumentar la frecuencia de conmutacion del convertidor por
algin motivo (normalmente, p. ej., para reducir el ruido del motor), esto afecta de
forma inevitable a las pérdidas de potencia y los requisitos de refrigeracion; para
una potencia del eje del motor diferente, el operador puede seleccionar la
frecuencia de conmutacién segin los siguiente graficos.

MI1-MI5 PERDIDA DE POTENCIA 3P 380 V
MI1 400V, 2.4A, Eff.,400V,50C

——Fow = 1k
- Fsw = 15kHz
e Fsw = 2kHz

< Fsw = 3kH

—Fow = SkHz

_ o
5 =

H = ot
5 =

] i i Fow=skz
H = S i
H = —
H =

2 — ——Fsw = 8kHz.
H =

o= 10KH:
——Fow= 12k
——faw= 12k

Fow= 13k

——Fsw= 14kHz

e ——Fsw=15kHz
Fsw=16kHz
Potencia en eje (kW)

MI2 400V, 5.6A,Eff.,400V,50C

——Fsw= 1k
W Faw = 15kHz
—Fow= 2k

= Fsw= 3kHz

e Fow = 3.6k

g SACHET
2 i Fsw = SkHz
H T
€ ——
2 ——Fsw =8k

3 o= ke

- Faw = okHz

—aFow= 10k
——faw= 11k
—few = 12k

Fow=13kHz

——Fow= 14kHz

250 Faw= 15kt

Fw= 16kHz

Potencia en eje (kW)
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20 ® VACON INSTALACION
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Fow=16kHz
Potencia en oje (kW)

MI4 400V,23A, Eff.,400V,50C

——Fw= 1k
—mFw= 15kt
—aFaw= 2ot
—Fow = 3k
—Fw = 3.6kt
o Fu= skt
——Fsw= skt

——Fsw = 6kHz

—Few =7k

—o—Faw = 8k

- —— I — Fsw = 9kHz

e Few = 20kHz

—Few= 11kHz

——Fsw= 12kHz
Fsw=13kHz

——Fsw = 14kHz

——Fsw=15kHz
Fsw=16kHz
Potencia en eje (kW)
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MIS 400V,38A, Eff.,400V,50C

080 /’ ——Few = 15kHz
= | e
i ‘—’/%é | o
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MI3 400V, 12A,Eff.,400V,50C
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MI4 230V,25A, Eff.,230V,50C
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MI1-MI3 PERDIDA DE POTENCIA 1P 230 V
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MI3 230V, 9.6A,Eff. 230V,50C
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3.1.4 Niveles EMC

La norma EN61800-3 define la division de los convertidores en cuatro clases segln
el nivel de perturbaciones electromagnéticas emitidas, los requisitos de una red de
sistema eléctrico y el entorno de instalacién (consulte méas abajo). La clase EMC de
cada producto se define en el codigo de designacion de tipo.

Categoria C1: Los convertidores de esta clase cumplen los requisitos de la categoria
C1 de la norma de producto EN 61800-3 (2004). La Categoria C1 garantiza las
mejores caracteristicas EMC y en ella se incluyen convertidores cuya tension
estimada es inferior a 1000 V'y cuyo uso esta pensado para el 1er entorno.

NOTA: Los requisitos de la clase C se cumplen Gnicamente en cuanto a lo que

a las emisiones realizadas concierne.

Categoria C2: Los convertidores de esta clase cumplen los requisitos de la categoria
C2 de la norma de producto EN 61800-3 (2004). En la categoria C2 se incluyen
convertidores en instalaciones fijas cuya tension estimada es inferior a 1000 V.

Los convertidores de la clase C2 se pueden utilizar tanto en el Ter como en

el 2° entorno.

Categoria C3: Los convertidores de esta clase cumplen los requisitos de la categoria
C3 de la norma de producto EN 61800-3 (2004). La categoria C3 incluye
convertidores con una tensién nominal inferior a 1000 Vy destinados al uso

en el segundo entorno Gnicamente.

Categoria C4: Las unidades de esta clase no proporcionan proteccién contra
emisiones EMC. Estos tipos de unidades se montan en armarios.

Entornos de la norma de producto EN 61800-3 (2004)

Primer entorno: En este entorno se incluyen las instalaciones domésticas. También
se incluyen instalaciones que estén conectadas directamente sin transformadores
intermedios a una red de suministro de alimentacién de baja tensién con fines
domésticos.

NOTA: Las casas, los apartamentos, los locales comerciales o las oficinas en
un edificio residencial constituyen ejemplos de ubicaciones de primer entorno.

Segundo entorno: En este entorno se incluyen todas las instalaciones distintas

de las que estén conectadas directamente a una red de suministro de alimentacion
de baja tensidn con fines domésticos.

NOTA: Las areas industriales, las areas técnicas de cualquier edificio que se
abastezca a partir de un transformador dedicado constituyen ejemplos de
ubicaciones de segundo entorno.
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3.1.5 Cambio de la clase de proteccion EMC de C2 o C3 a C4

Para cambiar la clase de proteccion EMC de los convertidores MI1-3 de la clase C2
0 C3 a la clase C4, quite el tornillo de desconexion de condensador EMC, consulte
la figura siguiente. MI4 y 5 también se pueden cambiar quitando los puentes EMC.

Nota: No intente volver a cambiar el nivel de EMC a clase C2 o C3. jIncluso si el
procedimiento anterior se invierte, el convertidor ya no cumplira los requisitos EMC
de clase C2/C3!

Figura 3.13: Clase de proteccién EMC, MI1-MI3

Figura 3.14: Clase de proteccién EMC, MI4
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28 ® VACON INSTALACION

Figura 3.16: Puentes

. Quite la cubierta principal del convertidor y localice los dos
puentes.

. Desconecte los filtros RFI de la puesta a tierra levantando
los puentes de sus posiciones por defecto. Vea la Figura 3.16.
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3.2 Cableado y conexiones
3.2.1 Cableado de ali ion

Nota: El par de apriete de los cables de alimentacion oscila entre 0,5y 0,6 Nm.

3~ (230 V, 400 V)

1~ (230 V) Salida del motor

Pele la capa
protectora del
cable para una
conexion a tiera
RED ELECTRICA de 360° MOTOR

Figura 3.17: Conexiones de alimentacién de Vacon 20, MI1

3~(230V,400V,600V)  Resistencia de frenado externa
3~(230V, 400 V, 600 V)
1~ (23001 1~ m 5V)
Salida del motor

L1 LZIN L3 R+ R- U/T1 VIT2WIT3

Pele la capa
protectora del
cable para

una conexion
afierra de 360°

Figura 3.18: Conexiones de alimentacion de Vacon 20, MI2-MI3
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3~(380, 480 V)

RESISTENCIA -
RED ELECTRICA ~ DEFRENADO “yoTOR
Figura 3.19: Conexiones de alimentacion de Vacon 20, MI4

3~(380, 480 V)

RED ELECTRICA RESISTENCIA MOTOR
DE FRENADO

Figura 3.20: Conexiones de alimentacién de Vacon 20, MI5
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3.2.2 Cableado de control

®
—e

L~
—o

Montar el soporte
DESPUES de
instalar los cables
de alimentacion

Montar esta placa
ANTES de instalar
los cables de
alimentacion

Figura 3.21: Montaje de la placa PE y del soporte de cables API,
MI1-MI3
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Montar el soporte
DESPUES de
instalar los cables
de alimentacion

Montar esta placa
ANTES de instalar
—los cables de
alimentacion

o

Figura 3.22: Montaje de la placa PE y del soporte de cables API,
MI4-MI5
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~
S —————

— ~.

Figura 3.24: Abra la cubierta, MI4-MI5
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Par de apriete
del cable

de control:
0,4 Nm

del cable para
una conexién
a tierra de 360°

Figura 3.25: Instalacion de los cables de control. MI1-MI3.
Consultar capitulo 6.1

Figura 3.26: Instalacion de los cables de control. MI4-MI5.
Consultar capitulo 6.1
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3.2.3 Tarjetas opcionales permitidas en Vacon20

Ver a continuacion las tarjetas opcionales permitidas en la ranura:

Rawr] E3 [ E5 [ E6 JE7 [B1 [ B2 [ B4 [ 85 | BY[BH ] BF |

Nota: OPT-B1y OPT-B4 sdlo admiten suministro de alimentacién externa.

Estructura de montaje de tarjeta opcional:
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3.2.4 Tornilleria de cables

Figura 3.28: Tornillos MI2
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Tornillos M4*10, 4 uds

Tornillos M4*9, 14 uds

e

Figura 3.30: Tornillos MI4-MI5
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3.2.5 Especificaciones de los cables y fusibles

Utilice cables con una resistencia térmica de al menos +70 °C. Las dimensiones
de los cables y fusibles deben determinarse conforme a las tablas siguientes.
La instalacion de los cables de acuerdo con las normativas UL se encuentra en
el capitulo 3.2.8.

Los fusibles funcionan también como proteccion contra sobrecarga en los cables.
Estas instrucciones se aplican Unicamente a los casos con un motor y una conexién
de cable desde el convertidor al motor. En calquier otro caso, péngase en contacto
con fabrica para obtener mas informacion.

Categoria EMC cat. C2 cat.C3 cat. C4

Tipos de cables
de alimentacion 1 1 1
eléctrica

Tipos de cables
del motor

Tipos de cables
de control

4 4 4

Tabla 3.6: Tipos de cables obligados a cumplir las normas.
Las categorias EMC se describen en el capitulo 3.1.4

Tipo de cable

Descripcion

Cable de alimentacion designado para instalaciones fijas y la tension

1 de alimentacion especifica. No precisa cable apantallado.
(NKCABLES/MCMK o similar recomendado).
Cable de alimentacion equipado con cable de proteccion concéntrico

2 designado para tension de alimentacion especifica.
(NKCABLES/MCMK o similar recomendado).
Cable de alimentacién equipado con apantallamiento compacto de baja
impedancia designado para la tensién de alimentacién especifica.

3 (NKCABLES / MCCMK, SAB / OZCUY-J o similar recomendado).
*Se necesita una conexién a masa de 360° para la conexion de red y la del motor
para cumplir la norma.

4 Cable apantallado equipado con pantalla compacta de baja impedancia

(NKCABLES /Jamak, SAB / 0ZCuY-0 o similar).

Tabla 3.7: Descripciones de tipos de cable
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Tamaiio de cable del terminal (min./max.)

Tamaiio . (i_ahle ':e_ Cable del T
de Tipo Fu[s:iale @ 'Ti:: 4 motor | Terminal | Terminal [ *=" F1<" f Terminal
bastidor| Cu [mm?] Culmm? prln:lgal de lle;ra control de re;e
[mm?] [mm?] (it [mm?]

MI2 |0001-0004] 20 2*2,5+2,5 | 3*1,5+1,5 1,5-4 15-4 ] 05-15]05-15

MI3 0005 32 2%6+6 3*1,5+1,5 1,5-4 15-4 105-15]05-15

Tabla 3.8: Tamafos de cables y fusibles para Vacon 20, 115V, 1~

Tamaiio de cable del terminal (min./max.)

Tamaio : ?.able ':e_ Cable del m—
de Tipo F“[j:;’le @ ":i:: @ motor | Terminal | Terminal [ **" 0" f Terminal
bastidor Cu [mm?] Culmm? de tle;ra control | 9€ re;e
[mm?] 2 [mm?]
[mm?]

MI1 |0001-0003f 10 2*1,5+1,5 | 3*1,5+1,5 1,5-4 15-4 | 05-15]05-15

MI2 |0004-0007| 20 2*2,5+2,5 | 3*1,6+1,5 1,5-4 15-4 1 05-15]05-15

MI3 0009 32 2*6+6 3*1,5+1,5 | 15-6 15-6 | 0,5-15]0,5-15

Tabla 3.9: Tamafios de cables y fusibles para Vacon 20, 208-240 V, 1~

Tamaiio de cable del terminal (min./max.)
Cable de

Tamaiio . o Cable del 5
de Tipo Fu[sAll]!le allr:\i::ta- motor Terminal | Terminal Ter‘r’r:nal Terminal
bastidor| Cu [mm?] Culmm?] principal | de tierra control derelé

[mm? | [mm? [mm?]

[mm?]

MI1 |0001-0003] & 3*1,5+1,5 | 3*1,5+1,5 | 1,5-4 15-4 ] 05-15]05-15
MI2 |0004-0007f 10 | 3*1,5+1,5| 3*15+1,5| 1,5-4 15-4 | 0,5-15]05-15

MI3 0011 20 3*2,5+2,5 | 3*2,5+2,5 1,5-6 15-6 | 0,5-15]05-15
20
Ml4 |0012-0025| 25 3*6+6 3*6+6 1-10Cu 1-10 05-1,5105-15
40
2,5-50

MI5 |0031-0038| 40 3*10+10 | 3*10+10

Cu/Al 2,5-35 | 0,5-1,5 ] 0,5-15

Tabla 3.10: Tamanos de cables y fusibles para Vacon 20, 208-240 V, 3~
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Tamafio de cable del terminal (min./max.)

Tamaiio " (ifable ‘:e_ Cable del T
de Tipo F"I;';’le @ ":i:: a motor | Terminal | Terminal [ =" =" { Terminal
bastidor Cu [mm?] Cu[mm?l prlnclgal de !lerzra control de re;e
[mm?] [mm?] [mm?2] [mm?]

MI1 10001-0003| 6 3*1,5+1,5| 3*1,5+15 1,5-4 15-4 105-15] 05-15
MI2 ]0004-0006] 10 |[3*1,5+1,5| 3*1,5+15 1,5-4 15-4 1 05-151] 05-15

MI3 ]0008-0012] 20 |3*2,5+2,5| 3*2,5+2,5 1,5-6 1,5-6 | 0,5-1,5 | 0,5-1,5
MI4 10016-0023| 25 3*6+6 3*6+6 1-10Cu| 1-10 0,5-1,5] 0,5-1,5
2,5-50

MI5 10031-0038[ 40 3*10+10 | 3*10+10 2,5-35 | 0,5-1,5 | 0,5-1,5

Cu/Al
Tabla 3.11: Tamafos de cables y fusibles para Vacon 20, 380-480 V, 3~

Tamaiio de cable del terminal (min./max.)
Cable de

Tamaiio q . Cable del N
de Tipo Fusible| alimenta- motor Terminal | Terminal Ter:\elnal Terminal
bastidor| [A] coh Culmm?] principal | de tierra de relé
Cu [mm?] [mm?] [mm2] control fmm?2]
[mm?]
MI3 |0002-0004] 6 3*1,5+1,5| 3*1,5+15 1,5-4 15-4 | 05-1,5|0,5-15
MI3 ]0005-0006] 10 | 3*1,5+1,5] 3*1,5+1,5 1,5-4 15-4 | 05-1,5]0,5-15
MI3 0009 20 |3*2,5+2,5| 3*2,5+2,5 1,5-6 15-6 | 0,5-1,5 | 0,5-1,5

Tabla 3.12: Tamafos de cables y fusibles para Vacon 20, 600 V,3~
Nota: Para cumplir la norma EN61800-5-1, el conductor de proteccién debe ser

de al menos 10 mm? Cu 0 16 mm?2 AL. Otra posibilidad consiste en utilizar un
conductor de proteccidn adicional de al menos el mismo tamano que el original.
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3.2.6 Reglas generales de cableado

1

Antes de comenzar la instalacién, compruebe que ninguno de los componentes
del convertidor esté activo.

Coloque los cables del motor lo suficientemente alejados de otros cables:

« Evite colocar los cables del motor en lineas paralelas prolongadas con
los demas cables.

* Si los cables del motor estan dispuestos en paralelo con los cables
restantes, la distancia minima entre el cable del motor y los demds cables
esde0,3m.

* La distancia proporcionada también se aplica entre los cables del motor
y los cables de sefal de otros sistemas.

* La longitud maxima de los cables del motor de MI1-3 es de 30 m.

La longitud maxima de los cables del motor para Ml4y 5 es 50 m.
Si utiliza cable mas largo, la precisién de la corriente disminuira.

 Los cables del motor deben cruzarse con otros cables en un angulo

de 90 grados.

Si es necesario comprobar el aislamiento de los cables, consulte el capitulo 3.2.9.

Conexion de los cables:

* Pele los cables de alimentacion y del motor tal y como se indica en
la figura 3.31.

* Conecte los cables de alimentacion, del motor y de control a sus respectivos
terminales. (Consulte las figuras 3.17-3.26).

* Tenga en cuenta los pares de apriete de los cables de alimentacién
y los cables de control proporcionados en los apartados 3.2.1y 3.2.2.

* Para obtener informacidn acerca de la instalacion de los cables conforme
a las normativas UL, consulte el capitulo 3.2.8 .

* Asegurese de que los cables de control no entren en contacto con los
componentes electronicos del convertidor.

« Si se utiliza una resistencia de frenado externa (opcional), conecte su cable
al terminal adecuado.

« Compruebe la conexion del cable de tierra al motor y los terminales

del convertidor marcados con

* Conecte la malla del cable del motor a la toma de tierra del convertidor,
motor y centro de alimentacion eléctrica general.
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3.2.7 Longitud de los cables de alimentaciéon y del motor

Conductor de tierra

35mm 20 mm

Figura 3.31: Corte de cables

Nota: Pele también la tapa de plastico de los cables para una conexion a tierra
de 360 grados. Consulte las figuras 3.17, 3.18 y 3.25.

3.2.8 Instalacién de cables y normativa UL

Al objeto de cumplir la normativa UL (Underwriters Laboratories), es preciso utilizar
un cable de cobre aprobado por UL con una resistencia minima al calor de +60/75 °C.

Utilice Gnicamente cable de Clase 1.

Las unidades son adecuadas para su uso en un circuito capaz de entregar no mas
de 50.000 amperios simétricos rms y un maximo de 600 V, cuando se protege con
fusibles de clase Ty J. Para Ml4 sin reactancia de CC, la intensidad maxima de
corriente de cortocircuito debe ser inferior a 2,3 kA, para MI5 sin reactancia de CC,
la intensidad maxima de corriente de cortocircuito debe ser inferior a 3,8 kA.

La proteccion frente a cortocircuitos de estado sélido integrada no ofrece proteccion
de fuga a tierra. La proteccién de fuga a tierra debe ofrecerse de conformidad con
el cédigo eléctrico nacional y los codigos locales vigentes. Proteccién para circuito
derivado proporcionada Unicamente mediante fusibles.

Se ofrece proteccidn frente a sobrecarga del motor al 110% de corriente a plena
carga.

3.2.9 Comprobar el o del cable y del motor

En el caso de que sospeche que falla el aislamiento de los cables o del motor, realice
estas comprobaciones de la siguiente manera.

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vaconfdvacon.es




44 ® VACON INSTALACION

1. Comprobar el aislamiento del cable del motor

Desconecte el cable del motor de los terminales U/T1,V/T2y W/ T3 del convertidor
y del motor. Mida la resistencia de aislamiento del cable de motor entre cada fase,
asi como entre cada fase y el conductor para la proteccion de toma a tierra.

La resistencia del aislamiento debe ser >1 MOhm.

2. Comprobar el aislamiento del cable de red eléctrica

Desconecte el cable de red eléctrica de los terminales L1, L2 /Ny L3 del convertidor
y de la red eléctrica. Mida la resistencia de aislamiento del cable de entrada de la
red de alimentacidn entre cada fase, asi como entre cada fase y el conductor para la
proteccion de toma a tierra. La resistencia del aislamiento debe ser >1 MOhm.

3. Comprobar el aislamiento del motor

Desconecte el cable del motor del motor y abra las conexiones de puente de la caja
de conexiones del motor. Mida la resistencia de aislamiento de cada bobinado del
motor. La tensién medida debe ser igual al menos a la tensién nominal del motor,
pero no puede superar los 1000 V. La resistencia del aislamiento debe ser >1 MOhm.
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4. PUESTA EN MARCHA

Antes de la puesta en marcha, tenga en cuenta las instrucciones
y las advertencias que se encuentran en el capitulo 1.

4.1 Pasos de la puesta en marcha de Vacon 20

1 Leay siga detenidamente las instrucciones de seguridad del capitulo 1.

Después de la instalacién, asegurese de lo siguiente:
* tanto el convertidor como el motor estén conectados a tierra.
* los cables de alimentacion y del motor cumplan los requisitos que se
proporcionan en el capitulo 3.2.5.
2  los cables de control se encuentran situados lo mas lejos posible de los
cables de alimentacién (vea el capitulo 3.2.6, paso 2) y de que las pantallas
de los cables estén conectados a la proteccion de toma a tierra.

@

3 Compruebe la calidad y la cantidad de aire de refrigeracion (capitulo 3.1.2).

Compruebe que todos los interruptores de marcha/paro conectados
a los terminales de 1/0 se encuentren en posicion de paro.

5 Conecte el convertidor a la red eléctrica.

Establezca los pardametros del grupo 1 conforme a los requisitos de la aplicacion.
Se deben establecer como minimo los siguiente parametros:
6 « velocidad nominal del motor (par. 1.3)
* intensidad nominal del motor (par. 1.4)
Encontrara los valores necesarios para los parametros en la placa
de caracteristicas del motor.
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Realice una prueba de funcionamiento sin el motor. Realice la prueba A o la B:

A) Control desde los terminales de 1/0:
* Ponga el interruptor de marcha/paro en posicién ON.
* Cambie la referencia de frecuencia [potenciémetro).
e Compruebe el mend de monitor y aseglrese de que el valor de la
frecuencia de salida cambia segln el cambio de referencia de frecuencia.
7 * Ponga el interruptor de marcha/paro en posicién de paro (OFF).

B) Control desde el panel:

¢ Seleccione el panel como lugar de control con el par 2.1. También puede
cambiar al control de panel al pulsar el botén Loc/Rem o seleccionar
el control local con el par 2.5.

¢ Pulse el botén de marcha del panel.

e Compruebe el mend de monitor y aseglrese de que el valor de la
frecuencia de salida cambia segun el cambio de referencia de frecuencia.

* Pulse el botdn de paro del panel.

Ejecute las pruebas sin carga, sin que el motor esté conectado al proceso, si es
posible. En caso de que no fuera posible, aseglrese de que cada una de las
pruebas es segura antes de ejecutarla. Comunique a los compafieros la
realizacion de las pruebas.

* Desconecte la tension de alimentacion y espere hasta que el convertidor
8 se haya apagado.

Conecte el cable del motor al motor y los terminales de cable del motor

al convertidor.
Asegurese de que todos los interruptores de marcha/paro se encuentren
en posiciones de paro.
Active el interruptor principal.
Repita la prueba 7A 0 7B.

Conecte el motor al proceso (si se ejecutd la prueba sin carga, sin que el motor
estuviese conectado).
9 ¢ Antes de realizar las pruebas, aseglrese de que se pueden hacer
de forma segura.
* Comunique a los companeros la realizacién de las pruebas.
* Repita la prueba 7A 0 7B.
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5. LOCALIZACION DE FALLOS
Cuando el sistema de control electrénico del convertidor detecta un fallo critico,
el convertidor se paray se muestran en pantalla el simbolo FTy el cddigo de fallo
parpadeando con el siguiente formato, por ejemplo:

FT 2

\;Cédigo de fallo (02 = sobretensidn)

El fallo activo se puede resetear pulsando el botén BACK/RESET cuando la APl esta en
el nivel de ment de fallo activo (FT XX) o el boton BACK/RESET durante un tiempo
largo (> 2 s) cuando la APl est4 en el nivel de submend de fallo activo (F5.x ] o por medio
delterminal de I/0 o Fieldbus. Puede resetear el historial de fallos (mantenga pulsado
durante > 5 s) cuando la API esta en el nivel de submen de historial de fallos (Fé.x).
Los fallos con etiquetas de tiempo y subcddigo se almacenan en el subment de
historial de fallos, que se puede examinar. En la tabla siguiente se presentan

los diferentes cddigos de fallo, sus causas y acciones correctivas.

Cédigo Nombre

de fallo del fallo Causa posible Acciones correctivas

El convertidor ha detectado una
intensidad demasiado alta (4*Iy)

en el cable del motor: Comprobar carga.
1 Sobreintensidad | © @umento repentino de Comprobar el tamafio
la carga del motor.
e cortocircuito en los cables Comprobar los cables.
del motor

¢ motor inadecuado

La tension del bus de CC ha
superado el limite de seguridad

interno: Aumentar el tiempo
2 Sobretension  tiempo de deceleracién de deceleracion
demasiado corto (par.4.3 o par.4.6)

e altos picos de tension
en la red eléctrica

El circuito de medida de
intensidad ha detectado que la
suma de las intensidades de las

3 Fallo a tierra fases del motor no es cero. Comprobar los cables
Deteccion de corriente de fuga en |del motory el motor.
elarranque:

« fallo de aislamiento
en cables o motor

Tabla 5.1: Cédigos de fallo
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Cédigo Nombre Tl

de fallo del fallo Causap Acci correctivas
Resetear el fallo y volver
a poner en marcha.
Si se vuelve a producir el
8 Fallo del « fallo de componente fallo, consultar al distribuidor.
sistema ¢ funcionamiento incorrecto  |NOTA: Si se produce el fallo

F8, busque el subcddigo del
fallo en el mend del historial
de fallos con el ID xxx.

En el caso de que se produzca
un corte de tensién de
alimentacion temporal,
resetear el fallo y volver

a poner en marcha el

La tension del Bus de CC
ha descendido del limite
de seguridad interno:

9 Baja tension ° causamas pr‘qbable: tension convertidor. Comprobar
de alimentacién demasiado » . "
. la tensién de alimentacién.
baja .
. . Si es correcta, se ha producido
e fallo interno del convertidor .
* Fallo de alimentacion un fallo interno. .
Consultar al distribuidor
mas proéximo.
El sistema de medida de
1 Fallo de fase de |intensidad ha detectado que Comprobar el cableado del
salida no circula intensidad por una motor y motor.
de la fases del motor.
Baja

La temperatura del radiador es  |Comprobar la temperatura

13 temperatura del inferior a -10 °C ambiente.

convertidor

Comprobar que el flujo de
aire de refrigeracion no esta

bloqueado.
Comprobar la temperatura
ambiente.
Sobre Limpiar la suciedad del
14 temperatura del |Radiador sobrecalentado. P
radiador.

convertidor .
Comprobar que la frecuencia

de conmutacién no sea
demasiado alta en relacion
con la temperatura ambiente
y la carga del motor.

15 Motor La proteccion contra bloqueo Comprobar que el motor
bloqueado del motor se ha activado. puede girar libremente.

Tabla 5.1: Cédigos de fallo
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::;’;ﬁz ::lr'f‘:l:: Causa posible Acciones correctivas
El modelo térmico del motor calcu-|Reducir la carga del motor.
Sobre L Ny " .
ado por el convertidor ha detec- | Sino existe sobrecarga del motor,
16 temperatura A
del motor tado una sobre lemgeratura de comprobel:r lo_s parametros del
motor. El motor est sobrecargado.|modelo térmico del motor.
Comprobar el motory la carga,
Se ha activado la proteccion asi como los pardmetros
17 |Baja carga de baja carga. relacionados con la deteccion
Ejemplo: falta de agua de baja carga (P11.14 - P11.16).
de entrada. Ejemplo: correas rotas
o bombas sin agua
Fallo en Falloal guardgr pargmelros Consultar al distribuidor mas
22 la EEPROM « funcionamiento incorrecto P
a « fallo de componente proximo.
Fallo del meca- Resetear el fallo y volver
25 nismo de control | e funcionamiento incorrecto a poner en marcha.
del microcontro- | e fallo de componente Si se vuelve a producir el
lador (Watchdog) fallo, consultar al distribuidor.
Proteccion de El convertidor ha detectado que |Asegurarse de que no haya un
27  |fuerza contraelec-|el motor magnetizado esta motor magnetizado girando
tromotriz [FCEM) [girando en situacién de marcha. |cuando se dé la orden de marcha.
Comprobar la refrigeracion
La entrada del termistor de la y carga del motor. Comprobar
29 Fallo termistor tarjeta opcional ha detectado un |la conexion del termistor (si
aumento de la temperatura del |la entrada de termistor de la
motor. tarjeta opcional no esta en
uso, se debe cortocircuitar).
34 Comunicacién  |Interferencia del ambiente Si se vuelve a producir el
del bus interno |o hardware defectuoso. fallo, consultar al distribuidor.
35 Fallo de la La aplicacion no funciona Consultar al distribuidor mas
aplicacion correctamente. proximo.
JA| Temperatura Cuando la temperatura de los IGBT | Comprobar carga.
IGBT supera los 110 °C, aparece un aviso.| Comprobar el tamafio del motor.
Fallo de nivel bajo
de entrada analé-
gica (Al) Selec-  |La intensidad en la entrada
ciéon de entrada  |analdgica es <4 mA; la tension en Comprobar el transductor
50 |analégica20%- [la entrada analégica es <2 V. P blead Y
100% (rango de « cable de control roto o suelto.[Y 5¥ €@°1€ad0
sefal seleccio- o fallo del origen de sefal.
nado de 4 a 20
mAode2a10V)

Tabla 5.1: Cédigos de fallo
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pediog Nemie Causa ibl Acci correctivas
de fallo del fallo s
Fallo de entrada digital. La Czrdpi’gozasli—til\?oprzg’—iiz‘iigfan
entrada digital se ha programado y pos a
51 Fallo externo como entrada de fallo externo informacién del fallo externo.
esta entrada estd activada Comprobar también el
y . cableado de este dispositivo.
Fallo de Se ha interrumpido la conexién Comprobar_ a conexion del
s panely revisar conexionado
52 |comunicacion  [entre el panel de controly el del kit d .
anel convertidor. © it e montaje en puerta
P . si se utiliza.
Fallo de Se ha interrumpido la conexién |Comprobar la instalacion.
53 comunicacién de datos entre el maestro de Si la instalacion es correcta,
Fieldb Fieldbus y la tarjeta de Fieldbus [consultar al distribuidor de
us del convertidor. Vacon mas proximo.
Fallo en tarjeta opcional o Comprobar tarjeta y ranura.
54 Fallo ranura ranura. Se ha perdido la conexion | Consultar al distribuidor
entre la tarjeta opcional y la API. |Vacon mas proximo.
Fallo de funciona-|La marcha directa e inversa =
y . N Comprobar las sefiales de
55 |mientode mar- |estan activadas
- ; " control 1y 2 de las /0.
chaincorrecto simultaneamente.
El convertidor no detecta ninguna
Bomba no bomba conectada. Sélo si se utiliza Comprobar la conexién
60 detectad P14.1 = 2 (rotacion total sin encla- del pb mb
etectada vamientos) y P14.23 = 1 (deteccién abomba
de bombas sin enclavamientos).
Se ha seleccionado un tipo de Utilizar el mend monitor
80 Fallo de rotacién con enclavamientos para comprobar el estado de
enclavamientos |(P1.7)y el variador no los esta las entradas digitales y com-
detectando. probar también su cableado.
Revisar que la salida del
grupo de presion se cierra
Fallo de Fallo durante la identificacion y se abre correctamente.
81 identificacion . P Comprobar el transductor.
: del sistema hidraulico. .
del sistema Comprobar si se ha forzado
la detencién durante la
identificacion.
Frecuencia d La bomba no puede girar a la velo-|Revisar la red de la alimenta-
82 saizafF:eacu:nci cidad deseada del sistema debido |cion del convertidor y que la
2 de referencia |2 Un consumo altooaque laali- |bomba no esté atascada o
mentacion es demasiado baja. tenga suciedad en la impulsion.
. L. Comprobar el proceso.
84 |Sobrepresion Ssrh:l)i'rseparreajgnla proteccion Comprobar el transductor o
P p limite de parametro (P11.24).

Tabla 5.1: Cddigos de fallo
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6. INTERFAZ DEL SISTEMA PFC

6.1 Senales 1/0

Senales 1/0 de

Terminal Senal Funcién Descripcion
A A RS 485 A Comunicacion Modbus RTU
B B RS 485 B Comunicacion Modbus RTU
Salida de tension Tension para <
1 [ *10Vrer de referencia potenciémetro Max. 10 mA
: 0-+10VRi»>=200k
2 | All+ |Entradaanaldgica 1 Referenc!a [dp? Resolucién: 11 bits,
frecuencia precision: +1%
Tierra de senales
3] GND de 1/0 - -
F-— = - 6 | s24v Tensjgzva[\;éiliar Tensjgzvasjéitiar Méx. 50 mA
|
Comun entradadigital| _ _
' - 7 [ DICOM™ ara DINT-DING
:- /— —- | 8 | DINT | Entrada digital 1 | Marcha directa ™| 18-30V, Ri»>5 K Ohm
_ - - . Referencia .
| / 9 | DIN2 | Entrada digital 2 depID2 P 18-30V, Ri> 5K 0Ohm
F T Seleccién de
| g
| 10| DING | Entrada digital3 |"efeTENCI2Y lugart 4g 30y i, 5K Ohm
| 0~20 mA remoto 2 (P)
| Por defecto:
0(4)-20 mA, Ri <= 250
| Otros: )
: 4 | AI2+ |Entradaanaldgica 2| Valor actual PID g;s;}ﬂz:\i/é?:)ﬂzt[gi?sl,{
Precision: +1%
| Seleccion de V/mA con
| interruptores
r1 --- Tierra de senales
| 5| GND de 1/0 - -
e 13 | DO- |Comun salida digitall - -
| 14 | DIN4 Entrada digital 4 |Enclavamiento 1 (PI[18-30 V, Ri > 5 K Ohm
« 4 - __ | 15| DIN5 | Entradadigital5 [Enclavamiento2®[18-30V,Ri>5K Ohm
16 [ DIN6 | Entradadigital 6 | Enclavamiento 3 P[18-30V, Ri> 5 K Ohm
D(}U V, carga> 1 K Ohm
; ‘s P 0(4)~20 mA, carga < 500 Ohm
18 | AOT+ Salida analégica Listo Seleccion de V/mA con
interruptores
Tabla 6.1: Sefiales I/O
U_Z1— (P): La funcién es programable
10 V/50 mA
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Terminal Senal Funcién Descripcion
: - P Colector abierto
20 DO+ Salida digital Control bomba 3 Max. 48 VCC, max. 50 mA
22 | R13 |[Relé 1, contacto N.O.|Control bomba 1 P!| Carga de conmutacién
. . ontro’bomba méx.: 250 VCA/2 A
23 R14 Relé 1, Comun - 0250 VCC/0,4 A
24| R22 [Relé2, contactoN.C.|  Sin fallos P Carga de conmutacién
25 R21 Relé 2, Comun - max.: 250 VCA/2 A
26 | R24 |Relé 2, contacto N.O] Control bomba 2P|~ © 250 VCC/04A
Tabla 6.1: Senales I/0
(P): La funcidn es programable
230 VCA
22 VACON 20 25
RO1 24vee b4 RrO2 oI5
14

st

K2

K1

i

| L

Autom. © Red elé4
52

K2

M1/Vacon

Mfired de alimentacion

M2/Vacon M2lre

Figura 6.1: Rotacién total de 2 bombas,
ejemplo del esquema de control

d de alimentacion
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20vCA

2 'VACON 20 2%
. R . T et
[ I |

A9 Redefaca A 0 Redoforca
st s s
K
K K
NS NG AN
2 Kt K2
ki Kt K21 K2 K21 K
K ki K2 K21 s K31
Mivacon Miired do aimentacicn Waacon M2ired do simentacién Matvacon M3ird do aimontacion

Figura 6.2: Rotacién total de 3 bombas,
ejemplo del esquema de control
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MR 111 T 111 I 11
rtj [V d
VACON u VQ ’
K1 W\ K2 iﬁ%

M1

Figura 6.3: Ejemplo de rotacién total de 2 bombas,
esquema de potencia
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VACON

NX12k107.ds4
uly v, ulv w

Figura 6.4: Ejemplo de rotacidn total de 3 bombas,
esquema de potencia

J500 s4 s3 s2 st
ON
_2 °§ JElsE
gl |< |8
S > > | .
OFF
Figura 6.5: Interruptores DIP
Terminales de 1/0 de Vacon 20:
A2 GND DO-DI4 DI5 DI6_AO DO+ R13 R14 * R24
4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
|'oooooooo||°°||°°|
1 2 3 6 7 8 9 10 25 24
O 0 0 o o o o o |°° |°°|
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22
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7. PANEL DE CONTROL

7.1 General

El panel estd integrado en la unidad y se compone de la tarjeta de I/0 correspon-
diente con su tapay una cubierta que contiene la pantalla y los botones.

El panel del usuario consta de una pantalla LCD alfanumérica con iluminacién
y un teclado con 9 pulsadores (consulte la figura 7.1).

7.2 Pantalla

En la pantalla se incluyen 14 segmentos y 7 bloques de segmentos, punteros

y simbolos claros de unidades de texto. Los punteros (cuando se pueden ver)
proporcionan cierta informacion acerca de la unidad. Esta informacion aparece en
forma de texto claro en elidioma del usuario en la cubierta (nimeros 1...14 de la figura
siguiente). Los punteros se agrupan en 3 grupos con los siguientes significados y con
los siguientes textos en inglés en la cubierta (consulte la figura 7.1):

Grupo 1-5; Estado del convertidor
1= El convertidor se encuentra listo para funcionar (READY)
2= El convertidor se encuentra en estado de marcha (RUN)
3= El convertidor se encuentra en estado de paro (STOP)
4= El estado de la alarma estd activado (ALARM)
5= El convertidor se ha detenido debido a un fallo (FAULT)
Grupo 6-10; Selecciones de control
Cuando la API funciona con control de PC, no hay punteros en 1/0, KEYPAD y BUS.
6= El motor esta girando en sentido directo (FWD)
7= ELl motor est4 girando en sentido inverso (REV)
8= El lugar de control seleccionado es el bloque de terminales de 1/0 (I/0)
9= El lugar de control seleccionado es el panel (KEYPAD)
10= El lugar de control seleccionado es el Fieldbus (BUS)
Grupo 11-14; Mend principal de navegacion
11= Mend principal de referencia (REF)
12= Mend principal de monitor (MON])
13= Mend principal de parametros (PAR)
14= Mend principal de sistema (SYS)

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




PANEL DE CONTROL VACON ® 57

READY RUN STOP ALARM FAULT

1/0  KEYPAD BUS

Figura 7.1: Panel de control de Vacon 20

7.3 Panel
La seccion del teclado del panel de control consta de 9 botones [consulte
la figura 7.1). Los botones y sus funciones se describen en la tabla 7.1.
El convertidor se detiene al pulsar el botén de PARO del panel, independientemente
del lugar de control seleccionado cuando Par. 2.7 (botén de Paro del panel) es 1.
Si Par. 2.7 es 0, el convertidor se detiene al pulsar el boton de PARO del panel solo
si se ha seleccionado el panel como lugar de control. La unidad se inicia al pulsar el
boton MARCHA del panel cuando se ha seleccionado KEYPAD o control LOCAL.
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Simbolo

Nombre
del boton

Descripcion de la funcién

<D

START

PONER EN MARCHA el motor desde el panel

STOP

PARO del motor desde el panel

@
o

0K

Se utiliza para confirmacién. Permite acceder

al modo de edicién de parametros. Alterna

la visualizacion entre el valor y el codigo del
parametro

No es necesario pulsar el botén OK para confirmar
elvalor de la referencia de frecuencia.

w

Cc

P

RESET

Back/Reset

Cancela el pardmetro editado

Permite moverse hacia atras en los niveles
de mend

Restablece la indicacion de fallo

N\

v

Arriba y Abajo

Permite seleccionar el nimero de parametro en

la lista de parametros raiz. Arriba disminuye/Abajo
aumenta el niumero de parametro. Arriba
aumenta/Abajo disminuye el cambio del valor del
parametro.

N\

|zquierda
y Derecha

Disponibles en el ajuste de digitos de pardmetros
de los mends REF, PAR y SYS al cambiar un valor.
MON, PAR y SYS también pueden utilizar el boton
izquierdo y derecho para navegar por el grupo de
parametros; por ejemplo, en el men’ MON: utilice
el botén derecho desde V1.xa V2.x a V3.x.

Puede utilizarse para cambiar de direccién

en el ment REF en el modo local:

- La flecha derecha indicaria marcha inversa (REV)
- La flecha izquierda indicaria marcha hacia
delante (FWD)

LOC
REM

Loc /Rem

Cambio del lugar de control

Tabla 7.1: Funcién d

el panel

NOTA: El estado de los 9 botones se encuentra disponible para el programa
de la aplicacion.
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7.4 Navegacion en el panel de control de Vacon 20
En este capitulo se proporciona informacién acerca de la navegacion por los mends
de Vacon 20y acerca de la edicion de los valores de los pardmetros.

7.4.1 Mend principal
La estructura del menu del software de control de Vacon 20 se compone de un menu

principal y de varios submenus. A continuacién se muestra la navegacion por el
mend principal:

" READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU DE Y Y T
REFERENCIA REF |4 — - -
OO
referencia de panel "" “ “ .
ity S
seleccionado. PULSAR gys He

v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
¢ v PULSAR

. READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU DE a ‘ Y 5y
MONITOR REF
En este ment se ON
pueden supervisar
los valores de PAR
monitor.

svs
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV /0O KEYPAD BUS
l v U
. READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU DE a -
PARAMETROS REF REF
En este ment se MON MoN
pueden supervisar
peied PARN PAR
svs PULSAR sys
v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
l v PULSAR

. READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
MENU DE 2 a
SISTEMA REF REF
En este ment se MON| MON
pueden supervisar
os parametros PAR| PAR

del sistema y el
submen de fallos.

PULSAR sys
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS
Figura 7.2: Mend principal de Vacon 20
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7.4.2 Mend de referencia

~READY RUN STOP ALARM FAULT
RN
SO i ) () () (
oA ) ()«

sYs H
v
FWD REV uo KEYPAD BUS

© -~

Pulsar para entrar en  Modificar
"modo de edicion” valor

Figura 7.3: Pantalla del ment de referencia

Desplécese hasta el menU de referencia con el botén ARRIBA/ABAJO (consulte
la figura 7.2). El valor de referencia se puede cambiar con el boton ARRIBA/ABAJO

como se muestra en la figura 7.3.

También es posible modificar el valor digito a digito. Pulse primero los botones
Izquierda y Derecha para seleccionar el digito que tiene que cambiarse;
posteriormente pulse el botdn Arriba para aumentary el botén Abajo para disminuir
elvalor en el digito seleccionado. El cambio de frecuencia de referencia se aplicara

inmediatamente, sin necesidad de pulsar OK.

Nota: Pueden utilizarse los botones IZQUIERDA y DERECHA para
cambiar de direccion en el men( Ref en el modo de control

local.
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7.4.3 Mend monitor

READY RUN STOP ALARM FAULT
A a

MON
—>
PAR
SYs
v v
FWD REV Il0 KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS
Pulsar OK para entrar Pulsar Izquierda/Derecha
en el ment Monitor para supervisar otro grupo
de monitor
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
REF A A REF[ & A
won |4 ;‘ (4 L_" “ _y MoNje
PAR PAR
svs SYS
v hd v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
v
Pulsar abajo para Pulsar OK para
supervisar V4.5 visualizar el valor

READY RUN STOP ALARM FAULT

REF
MON
@ @ Pulsar OK para
PAR A "
svs visualizar V4.5

FWD REV /0 KEYPAD BUS
Figura 7.4: Pantalla del mend monitor

Los valores de monitor son valores reales de las sefales medidas, asi como los
estados de algunos de los ajustes de control. Son visibles en la pantalla de Vacon 20,
pero no pueden editarse. Vea el capitulo 8.2.
La pulsacion del botdn Izquierda/Derecha permite cambiar el parametro actual
al primer pardmetro del siguiente grupo, para navegar por el ment de monitor de
V1.xaV2.1aV3.1aV4.1. Tras acceder al grupo deseado, puede navegarse por los valores
de monitor pulsando el botén ARRIBA/ABAJO, como se muestra en la figura 7.4.
En el ment MON, la sefal seleccionada y su valor alternan en la pantalla pulsando
el boton OK.
Nota: Al conectar la alimentacién del convertidor, el puntero del

menu principal esta en MON, V x.x o el valor del parametro

de monitor Vx.x se muestra en el panel.

La visualizacién de Vx.x o el valor del parametro de monitor de

Vx.x viene determinada por el tltimo estado de visualizacion

antes de la desconexidn de la alimentacion. P. ej., si era V4.5,

también sera V4.5 al volver a dar tension al convertidor.
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7.4.4 Menu de parametros
En el mend de pardmetros solo se muestra por defecto la lista de parametros
de configuracién rapida. Al dar el valor 0 al parametro 15.2, es posible acceder a los
otros grupos de parametros avanzados. Las listas y las descripciones de los
parametros se pueden encontrar en los capitulos 8y 9.

En la siguiente figura se muestra la vista del menU de parametros:

READY RUN STOP ALARM FAULT

v v
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS

(ox] >

Pulsar OK para entrar en
el menu de parametros

Pulsar Derecha para
supervisar otro grupo
de parametros

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a A

REF REF| -~
MON
MON
PAR PAR|4
sYs SYS
v v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS FWD REV 110 KEYPAD BUS
Pulsar Abajo para Pulsar OK para entrar
supervisar P3.4 en modo edicién

READY RUN STOP ALARM FAULT

MON
@ @Pulsar OK para
PAR e
confirmar
FWD REV /0 KEYPAD BUS

AN
@ Pulsar Arriba/Abajo para modificar el valor

Figura 7.5: Menu de parédmetros

El pardmetro puede cambiarse como la figura 7.5.

El botén Izquierda/Derecha esta disponible en el ment de parametros. La pulsacién
del botdn Izquierda/Derecha permite cambiar del pardmetro actual al primer
parametro del siguiente grupo (ejemplo: cualquier pardmetro de P1... se muestra
-> botén DERECHO -> P2.1 se muestra -> botén DERECHO -> P3.1 se muestra...).
Tras acceder al grupo deseado, pulse el boton ARRIBA / ABAJO para seleccionar
el nimero del pardmetro raiz y, posteriormente, pulse el boton OK para mostrar
el valor del pardmetro y también acceder al modo de edicion.
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En el modo de edicién, los botones Izquierda y Derecha se utilizan para seleccionar
el digito que tiene que cambiarse y Arriba aumenta / Abajo disminuye el valor del
parametro.

En el modo de edicidn, el valor de Px.x aparece parpadeando en el panel. Tras
aproximadamente 10 s, Px.x vuelve a aparecer en el panel si no pulsa ningtn botén.

Nota: En el modo de edicidn, si edita el valor y no pulsa el botén OK,
el valor no se cambia.
En el modo de edicién, si no edita el valor, puede pulsar
Reset/Back para volver a mostrar Px.x.
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7.4.5 Meni de sistema
EL ment SYS incluye el submenu de fallos, el subment de Fieldbus y el subment
de pardmetros del sistema. La pantalla y el funcionamiento del submenu
de pardmetros del sistema es similar a los menuds PAR 6 MON.
En el submenu de parametros del sistema, hay algunos pardmetros editables (P)
y algunos pardmetros no editables (V).
El submen de fallos del ment SYS incluye el submenu de fallo activo y el submenu
del historial de fallos.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a A a a

v v v
D REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 1l0 KEYPAD BUS

< >

Pulsar Izquierda/Derecha

@ Pulsar OK para entrar para supervisar otros
11 grupos
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A Y A

—-
v
FWD REV 1/I0 KEYPAD BUS
Pulsar Abajo para_ Pulsar OK para examinar
supervisar el menu un fallo

de fallos activos
READY RUN STOP ALARM FAULT
ry a

v Supervisar el codigo de
fallo (C xx), sub-codigo
(Id xx), dias (d xx), horas
H xx) minutos (M xx)

FWD REV I}) KEYPAD BU!
Figura 7.6: Menu de fallos

En una situacion de fallo activo, el puntero FALLO parpadeay en la pantalla
parpadea el elemento de menu del fallo activo con el cédigo de fallo. Si hay varios
fallos activos, puede comprobarlo accediendo al subment de fallos activos F5.x. F5.1
es siempre el cddigo de fallo activo mas reciente Los fallos activos pueden
resetearse pulsando el botén BACK/RESET durante un tiempo largo (>2 s, cuando
la API esta en el nivel de submen de fallo activo (F5.x). Si no se puede resetear
el fallo, el parpadeo continta. Es posible seleccionar otros menus en pantalla
durante un fallo activo, pero en este caso la pantalla vuelve de forma automatica
al menu de fallos si no se pulsa ninguin botén en 10 segundos. Los valores cédigo
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de fallo, subcddigo, asi como el dia, horay minuto de funcionamiento en el momento
del fallo se muestran en el ment de valores
(horas de funcionamiento = lectura que se muestra).

Nota: El historial de fallos puede resetearse con una pulsacion larga
del boton BACK / RESET durante un tiempo de 5 segundos;
cuando la APl esta en el nivel de submenu del historial de fallos
(F6.x), también borrara todos los fallos activos.

Consulte en el capitulo 5 Descripcién de fallos.
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8. PARAMETROS DE APLICACION PFC

En las siguientes paginas encontrara las listas de pardmetros dentro de los
respectivos grupos de pardmetros. Las descripciones de los parametros se
encuentran en el capitulo 9.

Explicaciones:

Cadigo: Indicacion de ubicacién en el panel. Muestra al operador el nimero
de valor de monitor o el nimero de parametro actual.

Parametro:  Nombre del pardmetro o del valor de monitor

Min.: Valor minimo del parametro

Max: Valor maximo del parametro

Unidad: Unidad de valor del parametro; se proporciona, en caso de que esté
disponible

Por defecto:  Valor por defecto de fabrica
Id.: Numero de Id. del pardmetro (se utiliza con el control de Fielbus)

Para obtener mas informacion acerca de este parametro,
consulte el capitulo 9: ‘Descripciones de parametros’y haga clic
en el nombre del parametro.

Modificable solo en estado de paro
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8.1 Asistente de puesta en marcha

Configure los pardmetros como se indica en la tabla siguiente para realizar
el asistente de puesta en marcha.

Cédigo Parametro ID Descripcion

P1.1 Tension nominal del motor 110 |Ver la placa de caracteristicas del motor]
P1.2 Frecuencia nominal del motor 111 |Ver la placa de caracteristicas del motor]
P1.3 Velocidad nominal del motor 112 |Ver la placa de caracteristicas del motor]
P1.4 Intensidad nominal del motor 113 |Ver la placa de caracteristicas del motorf|
P15 Cos phi del motor 120 |Ver la placa de caracteristicas del motor]
P31 Frecuencia minima 101 Referencia de frecuencia minima

permitida.

0 = Sin rotacion

1 = Rotacién de bombas aux.

sin enclavamientos

2 = Rotacién de todas las bombas
P14.1 |Tipo de rotacién 1623 |sin enclavamientos

3 = Rotacién de bombas aux.

con enclavamientos

4 = Rotacién de todas las bombas
con enclavamientos

P14.2  |NGmero de bombas auxiliares | 1600 |Bombas auxiliares en el sistema

P14.3 |Presién de trabajo 1 (kg) 1670 |Presién de trabajo deseada en kg

8.2 Monitorizacion

Variables de solo lectura que informan de las sefiales y medidas de convertidor/motor.

8.2.1 Valores basicos

Cadigo Monitorizacion Unidad | ID Descripcion

V1.1 Frecuencia de salida Hz 1 |Frecuencia de salida al motor

V1.2 Referencia de frecuencia Hz 25 CR::EITEFS‘:[ sr]eo:;ercuencia para

V1.3 Velocidad del motor rpm 2 |Velocidad del motor calculada

V1.4 Intensidad del motor A 3 |Intensidad del motor medida

V1.5 Par del motor % 4 |% de par motor nominal

V1.6 Potencia eje motor % 5 |% de potencia de nominal de motor
V1.7 Tension del motor \ 6 |Tension de salida al motor.

V1.8 Tension del Bus de CC \% 7 |Tension del Bus de CC
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Cédigo Monitorizacion Unidad | ID Descripcion
V1.9 Temperatura °C 8 |Temperatura del radiador
del convertidor
V1.10 |Temperatura del motor % 9 |Temperatura calculada del motor
Vi Potencia de salida KW 79 Potencia de salida del convertidor
en kW
8.2.2 1/0
Cédigo Monitorizacién Unidad | ID Descripcion
V2.1 Entrada analégica 1 (Al1) % 59 |Entrada analdgica Al1
V2.2 Entrada analégica 2 (AI2) % 60 |Entrada analdgica Al2
V2.3 Salida analdgica 1 % 81 [Salida analdgica
V2.4 DIN1, DIN2, DIN3 15 |Estado de entradas digitales
V2.5 DIN4, DINS, DINé 16 |Estado de entradas digitales
V2.6 RO1, RO2, DO 17 |Estado de salidas digitales
Este valor de monitor muestra el
estado de las entradas digitales 1-3
V214 |DIE1. DIEZ, DIES 3 de la tarjeta opcional, oculto hasta
que se conecte una tarjeta opcional.
Este valor de monitor muestra el
v2.15 | DIE4. DIES. DIEG % estado de las entradas digitales 4-6
) ! ! de la tarjeta opcional, oculto hasta
que se conecte una tarjeta opcional.
Este valor de monitor muestra el
v2.16 |DOE1 DOE2. DOE3 35 estado de las salidas de relé 1-3 de
} ! ' la tarjeta opcional, oculto hasta que
se conecte una tarjeta opcional.
Este valor de monitor muestra el
v2.17 | DOE4 DOES. DOEG % estado de las salidas de relé 4-6 de
. ! ' la tarjeta opcional, oculto hasta que
se conecte una tarjeta opcional.
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8.2.3 Opciones Extras/Avanzadas

Codigo Monitorizacion Unidad | ID Descripcion

Estado codificado en bits del convertidor.
BO = Listo

B1=Marcha

B2 = Inverso

B3 = Fallo

43 |B6 = Permiso de marcha

B7 = Alarma activa

B10 =

B11=

B12 = Solicitud de marcha,

B13 = Regulador del motor activado
Estado de la aplicacion codificado
en bits.

Status Word del

V3.1 convertidor

B3 = Rampa 2 activa

B4 =

B5 = Lugar de CTRL remoto 1 activado
89 |B6 = Lugar de CTRL remoto 2 activado
B7 = Control Fieldbus activo

B8 = Control Local activo

B9 = Control PC activo

B10 = Frecuencias fijas activas

B11=

B12=

B13=

B14 =

Palabra de 16 bits donde cada bit es
el estado de una entrada digital. La
V3.3 DIN Status Word 56 |palabra 1 empieza en la entrada 1 de
laranura A (bit 0) y va hasta la entrada
6 de la ranura A (bit 5).

Status Word de

V3.2 S
la aplicacion

8.2.4 Control PID

Codigo Monitorizacion Unidad | ID Descripcion
V4.1 Referencia del PID % 20 |Referencia de regulador

V4.2 Valor actual de PID % 21 |Valor real del regulador

V4.3 Error de PID % 22 |Error del regulador

Vé.4 Salida PID % 23 |Salida del regulador

V4.5 Proceso 29 |Variable de proceso a escala
V4.6 Valor actual de presién Kg 1616 |Valor actual de presion en kg.
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8.3 Listas de parametros principales (Mend PAR)

8.3.1 Ajustes del motor

A = A - Uni-| Por P
Cadigo Parametro Min. Max. dad | defecto D Descripcion
Tension nominal . Ver la placa de
Pl del motor 180 690 v varia | 110 caracteristicas del motor
Frecuencia 50,00/ Ver la placa de
P1.2 nominaldel motor 30,00 | 320,00 | Hz 60,00 m caracteristicas del motor
Velocidad nominal 1440/ Ver la placa de
Pil3 del motor 30 20000 | rpm 1720 12 caracteristicas del motor
Intensidad Ver la placa de
0,2xl 2xl |
P14 | ominal del motor | 2 *'n *'n A " 113 caracteristicas del motor
P15 | Cos phidel motor| 0,30 | 1,00 0,85 | 120 [Ver\aplacade
caracteristicas del motor
. 0 = Induccién
P1.6 Tipo de motor 0 1 0 650 1 = Imén permanente
Limite de Intensidad maxima del
2x| 2xl 1 |
Py intensidad 0.2x1, X A Sxly | 107 motor desde el convertidor
Modo control 0: Control frecuencia
P1.8 0 1 0 600 |1: Control velocidad en lazo
motor .
abierto
0: Lineal
P1.9 Relacién U/f * 0 2 0 108 | 1: Cuadratica
2: Programable
Frecuencia en el .
P1.10 | punto de desexci-| 8,00 | 320,00 | Hz | 52:00/ | 4qp [Frecuencia de punto
L, . 60,00 de desexcitacion
tacién del motor
Tension en el Tension en el punto de
P1.11| punto de desexci-| 10,00 | 200,00 | % 100,00 | 603 |desexcitacién en % de la
tacién del motor * tensién nominal del motor
Frecuencia 50.00/ Frecuencia en
P1.12] en el punto medio| 0,00 P1.10 | Hz 60’ 00 604 |el punto medio para
de U/f* ! U/f programable
Tensié Tension en el punto medio
ension en ara U/f programable en %
P1.13| el punto medio 0,00 P1.11 % | 100,00 | 605 [P L. .
. de la tension nominal del
de U/f
motor
Tension de Tension de frecuencia 0
P1.14| frecuenciacero | 0,00 40,00 % varia | 606 |de la curva U/f en % de la
de U/f* tension nominal del motor.
Sobrepar 0: Deshabilitado
P-4 automatico 0 ! 0 109 1: Habilitado
Frecuencia de PWM Si se
Frecuencia de superan los valores por
Pl conmutacion 15 160 [ kHz [ 40/20 f 601 defecto, se reduce la
capacidad del convertidor.
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Codigo

Parametro

Min.

Uni-
dad

Por
defecto

Descripcion

P1.17

Chopper de
frenado

50

1S

0: Deshabilitado

1: Habilitado: Siempre
2: Habilitado: En estado
de marcha

P1.18

Nivel chopper
de frenado

Varia

911

1267

Nivel de activacion del
control del chopper

de frenado en voltios.

Para un suministro de
240V:240*1,35*%1,18 =382V
Para un suministro de
400V:400*1,35%1,18 =638 V
Tenga en cuenta que,
cuando se utiliza el chop-
per de frenado, el controla-|
dor de sobretensién se
puede desactivar o el nivel
de referencia de sobreten-
sion se puede ajustar por
encima del nivel del
chopper de frenado.

P1.20

Caida de tensién
Rs *

0,00

100.00

0,00

662

Caida de tensién en los
bobinados del motor en %
de la tensién nominal del
motor a intensidad
nominal.

P1.21

Controlador de
sobretension

607

0 = Desactivado

1 = Activado (sin rampal):
para pequenos ajustes
de frecuencia

2 = Activado (rampa):

el controlador ajusta

la frecuencia de salida
hasta su maximo

P1.22

Controlador de
baja de tension

608

0 = Desactivado
1 = Activado
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Uni-| Por

dad | defecto ID Descripcion

Codigo Parametro Min. Max.

0 = No esta en uso

P1.23| Filtro senoidal 0 1 0 522
1=En uso

Bit 1 = Modulacion

discontinua

Bit 2 = Reduccion de pul-

sos en sobremodulacién

Bit 6 = Baja modulacion
Tipo de Bit 8 = Compensacion

modulador 0 65535 28928 | 648 instantanea de tensién CC

Bit 11 = Ruido bajo

Bit 12 = Compensacion

de tiempo muerto

Bit 13 = Compensacion

de error de flujo

P1.24

8.3.2 Configuracién de marcha/paro

Uni-| Por

dad | defecto 1D Descripcion

Codigo| Parametro |Min.|Max.

Seleccion Control de marcha y direccién
de lugar Terminales de I/0

de control Fieldbus

remoto 1 Panel

P2.1

Tipo de Rampas

PLZ Marcha Arranque al vuelo

ey e

Libre

7% : Rampas

w

Tipode Paro| 0 1 1 506

=

Légica=0

Senal de control 1 de I/0 = Marcha directa

Sefal de control 2 de I/0 = Marcha inversa

Légica=1

Sefial de control 1 de |/0 =Marcha directa [flanco)

Sefial de control 2 de |/0 = Paro invertido
Logica de Légica=2

marcha/paro| 0 4 0 300 | Sefial de control 1 de |/0=Marcha directa [flanco)

de I/0 Sefial de control 2 de /0 =Marcha inversa (flanco)

Légica=3

Sefial de control 1 de I/0 = Marcha

Sefial de control 2 de I/0 = Inversion de giro

Légica=4

Serial de control 1 de /0 = Marcha (flanco)

Senial de control 2 de I/0 = Inversién de giro

P2.

~
S
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. P o ;. | Uni-| Por o7
Codigo| Parametro | Min.|Max.| dad | defecto ID Descripcion
Parametro para cambiar entre local
y remoto. Se accede al mismo
P25 Local/ 0 1 0 211 parametro con el boton loc/rem.
Remoto Local es siempre el panel.
0 = Ctrl remoto
1= Ctrl local
Valido solo si el lugar de control
Direccion es el panel.
P26 control panel 0 ! 0 123 0: Directa
1: Inversién de giro
Define si el paro desde panel est4
. activado siempre o solo cuando
Botén de el lugar de control es panel
P27 | Parodesde | 0 | 1 1| nafS deare pane.. .
0: Solo si lugar de control panel esta
panel
activo
1: Siempre
Lugar de control de marcha y direccion
Seleccion alternativo. Forzado desde entrada
de lugar digital.
P28 de control 0 2 0 173 0: Terminales de /0
remoto 2 1: Fieldbus
2: Panel
Bloqueo de 155 0 = Desbloquear todos los botones
P2.9 | botonesdel | 0 1 0 20 del panel
panel 1 = Bot6n Loc/Rem bloqueado

8.3.3 Referencias

Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad oy D Descripcion
defecto
Frecuencia Referencia de frecuencia
P3.1 o 0,00 | P32 Hz 30,00 101 .
minima minima
Frecuencia 51,00/ Referencia de frecuencia
P3.2 maxima P3.1 320,001 Hz 61.00 102 méxima
Control de referencia
de frecuencia
Seleccion de 1: Frecuencia fija 0
referencia de 2: Panel
P3.3 | frecuencia para 1 Varia 6 117 | 3: Fieldbus
lugar de control 4: Al
remoto 1 5: Al2
6: PID
7: Al1+AI2
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Codigo|  Parametro Min. | Max. | Unidad bl D Descripcion
defecto
Referencia de frecuencia
P3.4 | Frecuenciafija0| P3.1 | P32 | Hz | 1000 | 180 [Cuandolaseleccionde
referencia de frecuencia
es = frecuencia fija 0.
Seleccion de
referencia de Igual que el lugar de
P3.5 | frecuencia para 1 Varia 1 131 [l9uata 9
control remoto 1.
lugar de control
remoto 2
8.3.4 Rampas y frenos
& < q . q Por A
Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad D Descripcion
defecto
Tiempo de rampa
de curva en S1.
Gracias a este pardmetro
P41 Curva S1 0.0 10.0 s 0.0 500 |se puede suavizar el
principioy el final de las
rampas de aceleracién
y deceleracion.
P42 Tlempov E:Ie 0.1 | 30000 s 50 103 Tlgmpo de 0 a frecuencia
aceleracion 1 maxima
P43 Tlempo.dle 0.1 | 30000 s 5.0 104 Tleln.]po de frecuencia
deceleracion 1 méxima a 0
Tiempo de rampa
de curva en S2.
Gracias a este parametro
P4.4 Curva S2 0.0 10.0 s 0.0 501 |se puede suavizar el
principio y el final de las
rampas de aceleracién
y deceleracion.
P45 T|empo» Fje 0.1 |30000 s 60,0 502 Tle'mpo de 0 a frecuencia
aceleracion 2 max.
Tiempo de Tiempo de frecuencia
P4.6 deceleracion 2 0,1 |3000,0 s 10,0 503 max.a 0
0 = Desactivado (Off)
. 1 = Deceleracion
P4.7 |Frenado por flujo 0 3 0 520 2= Chopper
3 = Modo total
Intensidad de Define el nivel de
P4.8 10.5x 1, 2x 1y A varia 519 |intensidad para el frenado
frenado por flujo .
por flujo.
Intensidad Define la intensidad que
P49 ! 03xI,| 2x1, A n 507 |se inyecta al motor
de freno CC
durante el freno CC.
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Cédigo| Parametro Min. | Maéx. | Unidad bl D Descripcion
defecto
Tiempo de frenado del
P40 Tiempo de freno 0,00 | 600,00 s 0,00 508 freno por CC/cuando el
CC al paro motor se esta parando.
0 = no activo
F:;;f?::fzrg Frecuencia de salida en
paat| M 010 | 1000 | Hz 1,50 | 515 |la que se aplica el frenado
durante paro
por CC
en rampa
Tiempo de frenado del
P42 Tiempo de freno 0,00 | 600,00 s 0,00 516 freno por (;C cuando el
CC ala marcha motor est4 en marcha.
0 = no activo
Define la frecuencia
Punto de cambio por encima de la cual
P43 tlempq' 0.00 | P32 Hz 0,00 507 |58 utiliza gl tiempo de
aceleracion aceleracion 2 en lugar del
dela2 tiempo de aceleracion 1.
0= No usado
Define la frecuencia por
Punto de cambio encima de la cual se uti-
P44 tiempo {09 | p32 | Hz 0,00 | 528 |!iza ettiempo de decele-
deceleracion racién 2 en lugar del
dela2 tiempo de deceleracion 2.
0= No usado

8.3.5 Entradas digitales

Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad dPor ID Descripcion
efecto|

Consulte la funcion en P2.4.
no se utiliza
DIN1

DIN2

DIN3

DIN4

DIN5

DIN6

DIE1

DIE2

DIE3

10: DIE4

11: DIES

12: DIE6

Senal de control

PS. 1de1/0

0 Varia 1 403

VONCURWN=O

Seal de control Consulte en P2.6 las funcio-
P5.2 2de 1/0 0 Varia 0 404 |nes. Consulte en P5.1 las
selecciones.
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Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad Boy 1D Descripcion
defecto
P5.3 | Inversion de giro| 0 Varia 0 412 Independiente de P2.4. Con-
sulte en P5.1 las selecciones.
Fallo si la sefial estd activa.
Consulte en P5.1 las selec-
ps.4 | Felloexterno | g | yarig 0 | 405 [ciones.
OPEN = 0K
CLOSED = Fallo externo
Fallo si la sefial est4 inactiva
Fallo externo Consulte en P5.1 las selec-
P5.5 abierto 0 Varia 0 406 |ciones.
OPEN = Fallo externo
CLOSED = 0K
Reset de fallo [en flanco)
P5.6 Reset de fallo 0 Varia 0 414 |Consulte en P5.1 las selec-
ciones.
Debe estar activo para esta-
) blecer el convertidor en
P5.7 Permiso de 0 Varia 0 407 estado Listo y poder habilitar
marcha el control del motor
Consulte en P5.1 las selec-
ciones.
Seleccion Activa la rampa 2
P5.8 de tiempo 0 Varia 0 408 |Consulte en P5.1 las selec-
de rampa 2 ciones.
Lugar de control Activa el lugar de control 2
P5.9 9 0 Varia 3 425 |Consulte en P5.1 las selec-
remoto 2 .
ciones.
ﬂzecf:;igga :fa Activa la referencia 2
P5.10 p 0 Varia 3 343 |Consulte en P5.1 las
lugar de control N
selecciones.
remoto 2
Activa la referencia PID2
P5.11 | Referencia PID2| 0 Varia 2 1047 |Consulte en P5.1 las
selecciones.
P5.12 | Enclavamiento 1 0 6 4 1621
P5.13 | Enclavamiento 2| 0 6 5 1622
P5.14 | Enclavamiento 3| 0 6 6 1623
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8.3.6 Entradas analégicas

Cédigo| Parametro Min. | Max. | Unidad Boy 1D Descripcién
defecto
0=0-100%
1=20%-100%
P6.1 Rango Al1 0 1 0 379

20% es igual que el nivel
de sefal minimo de 2 V.

Min. entrada
P6.2 | analdgica 1 (Al1)]-100,00| 100,00 % 0,00 | 38
usuario

Nivel de sefial min.
de usuario

o

Méx. entrada

P63 | analogica 1 (AI1)|-100,00| 300,00f % | 100,00 | 381 |Nive! de sefial max.

de usuario
usuario
Tiempo
de filtrado Constante de tiempo
Pe.4 de entrada 00 10.0 s 0.1 378 de filtrado
analdgica 1 (Al1)
0=0-100%
1=20%-100%
P6.5 Rango Al2 0 1 1 390
20% es igual que el nivel de
sefal minimo de 2V 0 4 mA.
Min. entrada Nivel de sefial min
P6.6 | analogica 1 (Al2)]-100,00| 100,00 % 0,00 | 391 d > .
usuario e usuario

Max. entrada

P6.7 | analogica 1 (a12)[-100,00] 300,00] % | 100,00 392 |Nive! de senal min.

de usuario
usuario
Tiempo
de filtrado Constante de tiempo
P68 de entrada 00 100 s 0.1 389 de filtrado

analdgica 2 (Al2)
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8.3.7 Salidas digitales

Cédigo| Parametro Min. | Max. | Unidad By 1D Descripcion
defecto
0: No usado
1: Listo
2: Marcha
3: Fallo
4: Fallo invertido
Seleccion de 5: Alarma
P7.1 | salidaderelé1 0 23 9 313 |6: Inversion de giro
(RO1) 7: En velocidad
8: Regulador del motor
activado
9: Control de bomba 1
10: Control de bomba 2
11: Control de bomba 3
Seleccion de
P7.2 | salidaderelé?2 0 Varia 10 314 |Consulte P7.1
(R02)
Seleccién de
P7.3 | salida digital 1 0 Varia 1" 312 |Consulte P7.1
(D01)
P7.4 |InversiondeROT[ 0 1 0 |1587[0:sininversién
1: senal invertida
. 0: sin inversion
P7.5 | Inversién RO2 0 1 0 1588 1: senal invertida
S§Leccion de Como el parametro 8.1,
sefal de salida .
P7.6 | .7 y 0 Varia 0 317 |oculto hasta que se conecte
digital 1 de tarjeta una tarjeta opcional
opcional (DOE1) )
Seleccion de Como el pardmetro 8.1,
sefal de salida .
P7.7 | ;=" Ny 0 Varia 0 318 |oculto hasta que se conecte
digital 2 de tarjeta una tarieta opcional
opcional (DOE2) ) P ’
Sgtecc\on d_e Como el pardmetro 8.1,
sefal de salida ’
P7.8 | " Ny 0 Varia 0 1386 | oculto hasta que se conecte
digital 3 de tarjeta na tarieta opcional
opcional (DOE3) Y ) peionar.
S§Leccion de Como el parametro 8.1,
sefal de salida .
P7.9 | .. N 0 Varia 0 1390 oculto hasta que se conecte
digital 4 de tarjeta una tarjeta opcional
opcional (DOE4) )
Seleccion de Como el pardmetro 8.1,
sefal de salida .
P7.10| ..~ Ny 0 Varia 0 1391 |oculto hasta que se conecte
digital 5 de tarjeta una tarieta opcional
opcional (DOE5) ) P ’
Sgleccmn c_le Como el pardmetro 8.1,
sefial de salida .
P71 ,°° ; 0 Varia 0 1395 oculto hasta que se conecte
digital 6 de tarjeta na tarieta opcional
opcional (DOE6) Y ! peional.
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Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad Boy 1D Descripcion
defecto
Habilitar salida
analdgica (AO) Habilitar salida analdgica
PTA2| " ome salida 0 ! 0 1621 (AO) como salida digital (DO)
digital (DO)
0 = Listo
1=Marcha
2 = Fallo
i6 i 3=Falloi ti
p7.13| Funcidnsalida [ o | 5 0 [1624)3 Falloinvertido
digital (AQ) Nota Debe activarse salida
analdgica (AO) como salida
digital (DO) en parametro
(P7.12)
8.3.8 Salidas analégicas
& . & . ; Por "
Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad 1D Descripcion
defecto
0: Test 0% (No se utiliza)
1: Frecuencia de salida
(0-Frps)
2: Intensidad de salida
(0-laMotor)
3: Par motor (0-T,wotor)
4: Salida PID (0-100%)
5: Ref. de frec. (0-f,,4,)
6: Velocidad del motor
0= Ningy)
" 7: Potencia de motor
Seleccion de (0-Pootor)
P8.1 | sefaldesalida | 0 14 1 307 |g, Te”nsfi’grj de motor
16ai :
analdgica 10-Unmotor)
9: Tension de Bus de CC
(0-1000V)
10: Process Data IN1
(0-10000)
11: Process Data IN2
(0-10000)
12: Process Data IN3
(0-10000)
13: Process Data IN4
(0-10000)
14: Test 100%
P8.2 Ml'mmoqe_salida 0 1 0 310 0=0mA
analdgica 1=4mA
Escalado de
P8.3 salida analégica 0,0 | 1000,0 % 100,0 | 311 |Factor de escalado
Tiempo de . . .
P8 4 [filtrado de salida| 0,00 | 10,00 s 0,10 | 308 [Tiempo defiltrado de salida
o analdgica
analdgica
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8.3.9 Mapa Fieldbus

<o < . < Uni- Por (S
Codigo| Parametro Min.| Max. dad | defecto ID Descripcion
Variable asignada en PD1
0: Referencia de frecuencial
1: Frecuencia de salida
2: Velocidad del motor
3: Intensidad del motor
4: Tension del motor
5: Par del motor
Seleccion FB . 6: Potencia del motor
P91 Process Data Out 1 0 | Varia 0 852 7: Tension de Bus de CC
8: Cadigo de fallo activo
9: Al
10: AI2
11: Estado de entradas
digitales
12: Valor actual PID
13: Referencia PID
P9.2 Seleccién FB 0 | Varia 1 853 |Variable asignada en PD2
. Process Data Out 2 9
P93 | pociecciinfB | 0 |varia 2 | 854 |Variable asignada en PD3
Seleccion FB . . .
P9.4 Process Data Out 4 0 | Varia 4 855 |Variable asignada en PD4
Seleccion FB . . .
P9.5 Process Data Out 5 0 | Varia 5 856 |Variable asignada en PD5
Seleccion FB . . .
P9.6 Process Data Out 6 0 | Varia 3 857 |Variable asignada en PDé
Seleccion FB . . .
P9.7 Process Data Out 7 0 | Varia 6 858 |Variable asignada en PD7
Seleccion FB . . .
P9.8 Process Data Out 8 0 | Varia 7 859 |Variable asignada en PD8
PDI para Aux CW
0: No usado
1: PDIN
P9.9 Aux. CW Data IN 0 5 0 1167(2: PDI2
3: PDI3
4: PDI4
5: PDIS
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8.3.10 Frecuencias prohibidas

. . . s, | Uni- Por S
Codigo| Parametro Min. | Max. dad | defecto ID Descripcion
Rango de frecuen-
P10.1| cias prohibidas 1: | 0,00 | P3.2 | Hz 0,00 509 |Limite bajo
limite bajo
Rango de frecuen-
P10.2 | cias prohibidas 1: | 0,00 | P3.2 | Hz 0,00 510 |Limite alto
limite alto
Rango de frecuen-
P10.3 | cias prohibidas 2: | 0,00 | P3.2| Hz 0,00 511 |Limite bajo
limite bajo
Rango de frecuen-
P10.4| cias prohibidas 2: | 0,00 | P3.2 | Hz 0,00 512 |Limite alto
limite alto
8.3.11 Protecciones
Codigo Parametro Min.| Max. | Unidad bl D Descripcion
. ) defecto 1
0: Sin accion
1: Alarma
Proteccion de nivel 2: Alarma, frecuencia fija
P11.1 bajo de entrada 0 4 4 700 |para alarma
analdgica 3: Fallo: Paro de acuerdo
con funcién de paro
4: Fallo: Paro libre
1: Sin respuesta (no se
. genera ningun fallo pero
P11.2 Fallo de Baja 1 2 2 727 |el convertidor sigue
Tensién - .
deteniendo la modulacion)
2: Fallo: Paro libre
0: Sin accion
Fallo de puesta 1: Alarma
P11.3 . 0 3 2 703 |2: Fallo: Paro de acuerdo
atierra .
con funcién de paro
3: Fallo: Paro libre
0: Sin accion
Fallo de fase 1:Alarma
P11.4 de salida 0 3 2 702 |2: Fallo: Paro de acuerdo
con funcién de paro
3: Fallo: Paro libre
0: Sin accion
Proteccion contra 1z Alarma
P11.5 blogueo de motor 0 3 0 709 |2: Fallo: Raro de acuerdo
con funcién de paro
3: Fallo: Paro libre
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Codigo Parametro Min.| Max. |Unidad d;::to 1D Descripcion
0: Sin accion
Proteccion contra 1: Alarma
P11.6 [ paia carga del motor 0 3 0 713 | 2: Fallo: Paro de acuerdo
) 9 con funcién de paro
3: Fallo: Paro libre
0: Sin accion
Proteccion térmica 1: Alarma
P11.7 del motor (PTM) 0 3 2 704 | 2: Fallo: Paro de acuerdo
con funcion de paro
3: Fallo: Paro libre
P11.8 aﬂm;lf?dpeirﬂgt?r -20] 100 °C 40 705 | Temperatura ambiente
PTM: Factor de Factor de refrigeracion
P11.9 refrigeracion 0,0 | 150,0 % 40,0 | 706 % locidad 0
a velocidad cero como % avelocida
PTM: Constante .
. P ’ Constante de tiempo
P11.10| de t\:z%);teor:mca 1 200 min | varia | 707 térmica del motor.
Intensidad Para que se presente
un estado de bloqueo
G ddee{)l;?)l‘f: 0.00f Iy A Iy 710 la intensidad debe haber
superado este limite.
P . Tiempo maximo permitido
P11.12 Lm“igf ;'eem‘:odre 0,00[300,00] s [ 1500 | 711 [antes de entrar enel
q estado de bloqueo.
Para que se presente el
estado de bloqueo, la fre-
Limite de frecuencia cuencia de salida debe per-
P11 de blogqueo de motor| 0.101 320,00 Hz 25,00 | 712 maner por debajo de este
limite durante el tiempo
programado en P11.12
Baja carga: punto de Par minimo permitido
P11.14| parairecuencia |100] 1500 % | s00 | 714 [cuandoel motor se
nominal del motor encuentra trabajando a su
frecuencia nominal.
P11.15 Baja carga:pu_n(ode 50l 1500 % 100 | 715 Par m\'nim_o permitido
s par a frecuencia cero| ™" ' ' a frecuencia cero.
P1116 Baja carga: limite de 101 3000 s 200 | 716 Limite de tiempo de baja
. tiempo ! | ! carga
Retraso proteccién
P11.17|  de nivel bajo de 0,0] 100 s 0,5 | 1430|Limite de tiempo
entrada analégica
0: Sin accion
1: Alarma
P11.18 Fallo externo 0 3 2 701 |2: Fallo: Paro de acuerdo
con funcién de paro
3: Fallo: Paro libre
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A 2 . < q Por e
Codigo Parametro Min.| Max. |Unidad defecto D Descripcion
0: Sin accion
1: Alarma
2: Alarma, frecuencia fija
P11.19 Fallo Fieldbus 0 4 3 733 | para alarma
3: Fallo: Paro de acuerdo
con funcién de paro
4: Fallo: Paro libre
Frecuencia utilizada
Frecuencia fiia para cuando la respuesta
P11.20 uenclatjaparalpg ¢ p32 | Hz | 25.00 | 183 |aunfalloes
alarma -
Alarma+Frecuencia fija
para alarma
P11.21 Blogueo de 0 1 0 819 0: Cambios permitidos
parametros 1: Cambios no permitidos
Supervision
pi1gp| conflictomarcha | o | 4 1 | 1463 [como el parametro P11.3
directa/inversa
(FWD/REV)
Si la frecuencia de salida se
Tiempo de encuentra por debajo de
P11.23| proteccién de baja 0 | 99.99 10.00 | 1621 |la frecuencia de referencia
frecuencia durante el tiempo progra-
mado, se activara el fallo F82)
P11.24 Limite de o | 200 | % | 150 [1901|Limite de sobrepresion
sobrepresion
8.3.12 Reset automético
2T = ; - q Por e
Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad ID Descripcion
defecto|
Reset 0: Deshabilitado
P automatico 0 ! 0 731 1: Habilitado
pi2z| Tiemeo 010 | 1000 s | o050 | 717 [Tiempo de espera
de espera después de fallo
piza| Tempode [ g0 | go00| s | 30,00 | 718 |TieMPO méximo para
intentos intentos
Numero de Numero maximo
Pilzdy intentos ! 10 3 759 de intentos
0: Rampa
Funcién de 1: Arranque al vuelo
P12.5 unt 0 2 2 719 |2: Rearranque de
rearranque -
acuerdo con funcién
de marcha
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8.3.13 Controlador PID

Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad ol ID Descripcion
defecto
0: Referencia panel PID
1: Al1
2: AI2
3: ProcessDatalN1 (0-100%)
4: ProcessDatalN2 (0-100%)
Seleccién 5: ProcessDatalN3 (0-100%)
P13 Referenciapp | O | ™ 0 | 332 4. processDatalN4 0-100%)
Aviso: ProcessDatalNs se
tratan como enteros con
dos decimales comprendi-
dos dentro del rango de 0
(0,00%) a 10000 (100,00%).
P13.2 Refere[r\‘,/‘;;a PIDT) 00 [1000] % | 500 | 167 [Referencia PID1en %
. Referencia PID2 en %
P13.3 Refere[r;/c;a PIDZ| 00 | 1000| % | 500 | 148 alternativa.
5 Seleccionable con DI
0: Al1
1: AI2
2: ProcessDatalN1 (0-100%)
3: ProcessDatalN2 (0-100%)
4: ProcessDatalN3 (0-100%)
Seleccion Valor 5: ProcessDatalN4 (0-100%)
P13.4 Actual 0 7 1 334 | 6. Al2-AIN
Aviso: ProcessDatalNs se
tratan como enteros con
dos decimales comprendi-
dos dentro del rango de 0
(0,00%) a 10000 (100,00%).
piag| VaorActual f o4 f 500 | % | 00 | 336 |Vatora sefial minima
minimo
P13s| ValorActual | o0 {3000 % | 100.0 | 337 |Valor a sefal maxima
maximo
Ganancia o . .
P13.7 de PID (P) 0,0 |1000,0 % 125,0 | 118 |Ganancia proporcional
Tiempo Integral X . L
P13.8 de PID (1] 0,00 | 320,00 s 1,00 | 119 [Tiempo de integracién
Tiempo Derivada . S
P13.9 de PID (D) 0,00 | 10,00 s 0,00 132 |Tiempo de derivacién
Inversion error 0: Normal
P13.10 PID 0 ! 0 340 1: Invertido
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Codigo|  Parametro Min. | Max. | Unidad bl ID Descripcion
defecto|
Seleccion de variable
proporcional para proceso
0: Valor Actual de PID
Origen unidades 1: Frecuencia de salida
P13.1 de proceso 0 6 0 1513 2: Velocidad del motor
3: Par del motor
4: Potencia del motor
5: Intensidad del motor
Decimales
P13.12 unidades de 0 3 1 1035 Decimales visualizados
proceso
Valor minimo
P13.13| unidades de 0,0 |P15.21 0 1033 | Valor min. de proceso
proceso
Valor maximo
P13.14 unidades de P15.20| 3200,0 100.0 | 1034 |Valor max. de proceso
proceso
Tiempo de retraso antes
Incremento Ref. de que la referencia de
P13.15 Pl. a la marcha 0 162,75 s 5 1614 presion alcance el 100%
al dar marcha.
8.3.14 PFC
2R . . z A Por "
Cadigo| Parametro Min. | Max. | Unidad| , ID Descripcion
0 = Sin rotacion
1 = Rotacién de bombas
aux. sin enclavamientos
2 = Rotacién de todas
las bombas sin
P14.1| Tipo de rotacion 0 4 - 4 1603 |enclavamientos
3 = Rotacién de bombas
aux. con enclavamientos
4 = Rotacion de todas
las bombas con
enclavamientos
P14.2 Ndmero vd‘e 0 3 ~ 1 1600 Bomba_s auxiliares
bombas auxiliares en el sistema
P143 Presion de trabajo 0 P14.13[ kg. 40 | 1670 Presion de trabajo 1
(kg) en kg
Presién de trabaio Segunda referencia
P14.4 2 (kg) ! 0 |P14.13| kg. 5,0 | 1617|de presion.
9 Activada mediante DI
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Caodigo| Parametro Min. | Max. | Unidad oy D Descripcion
defecto|
0,0 = Prueba 16 s.
P145 Interva_l(? de 0 3000,0 h 48,0 | 1604 Tlem_pp para realizar la
rotacion rotacioén si el resto de
condiciones se cumplen.
Limite de bombas P
. Limite de bombas
P14.6 auxwllare_slpara 0 3 - 0 1605 auxiliares para rotacién
rotacion
Limite de Fre- Nivel de frecuencia de
P14.7| frecuencia para 0 |cuencia] hz 0.00 | 1606 |salida del controlador
rotacion max. pararotacion automatica
Nivel de frecuencia
Frecuencia de Fre- de salida en el cual la
P14.8 | conexién de bomba | cuencia| 320,00 hz 51,00 | 1607 |siguiente bomba auxiliar
auxiliar min. serd conectada en un
sistema multibomba
Retraso antes de activar
Retraso de la siguiente bomba
P14.9 | conexién de bomba 0 200,0 S 4,0 1601 19 N
; auxiliar en un sistema
auxiliar "
multibomba.
Nivel de frecuencia
Frecuencia de Fre- Fre- de salida en el cual la
P14.10| desconexiéon de | cuencia| cuencia hz 31,00 | 1608 ]siguiente bomba auxiliar
bomba auxiliar min. | max. sera desconectada en
un sistema multibomba
Retraso antes de
Retraso de desactivar la siguiente
P14.11| desconexion de 0 200,0 S 2,0 | 1602 o
L bomba auxiliar en un
bomba auxiliar y -
sistema multibomba.
P14.12 Histéresis Pl 0 50,0 % 0,5 | 1613|Histéresis Pl
Por debajo de esta fre-
. . cuencia, el convertidor
P14.13| Frecuencia dormir| 0,00 P3.2 Hz 35,00 | 1016 puede entrar en modo
dormir
P14.14| Retraso dormir 0 3600 s 15,0 | 1017 |Retraso modo dormir
P14.15 Referencia sobre- 0.0 50,0 % 00 |107m En base a la referencia
presion al dormir PID seleccionada
Tiempo sobrepre- Tiempo sobrepresion
P14.16 sion al dormir 0 60 s 0.0 11072 al dormir tras P14.14
Méxima pérdida Referenciado al valor
P14.17 per 0,0 50,0 % 0,0 | 1509actual PID tras
al dormir L. .
sobrepresion al dormir
Tiempo de Tiempo después de
P14.18| comprobacion de 1 300 s 0,0 | 1510|sobrepresion al dormir
pérdida al dormir P8.16
- Nivel de despertar en %
9
P14.19| Nivel de despertar| 0,0 100,0 % 92,0 | 1611 de la referencia PID
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Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad| , l:or D Descripcion
o 0 = Siempre
pi420| Actualizaciénde | 1 - 0 [1620[1=S0lo en estado
enclavamientos d
e paro

Presién maxima
0 100,0 kg. 10,0 | 1615 permitida por el
transductor de presion.

Escala de trans-

P14 ductor de presion

Seleccion 0=9%
P14.22|  de unidades 0 1 11618l D
1=Kg
de proceso
0 = Desactivado
Deteccién de 1 = Activado (cuando
P14.23 bombas sin 0 1 1 1612|P14.1 = 2, la bomba
enclavamientos regulada cambia

si no esta conectada)

8.3.15 Ajustes de la aplicaciéon

Codigo| Parametro Min. | Max. | Unidad oy 1D Descripcién
defecto
0 = Todos los parametros
P15.2 Ocu]ttaclon 0 1 ] 115 visibles )
parametros 1= Solo grupo de configu-|
racion rapida visible
8.4 Parametros del sistema
Cadigo| Parametro Min. | Max o ID Nota
: " | defecto|
Informacién de software (MENU PAR -»> V1)
V1.1 ID SW sistema API 2314
V1.2 Version del software API 835
V1.3 ID SW potencia 2315
V1.4 Version SW potencia 834
V1.5 ID de la aplicacion 837
V1.6 Version de la aplicacion 838
V1.7 Carga del sistema 839
Cuando no hay tarjeta opcional de Fieldbus o no se ha instalado una tarjeta OPT-BH,
los parametros de C son los sigui
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Por

Codigo| Parametro Min. | Max. defecto|

ID Nota

Estado de la

comunicacién con

Modbus

Formato: xx.yyy donde

xx = 0-64 (nimero de

mensajes de error)

yyy = 0-999 (ndmero

de mensajes correctos)
0= No se utiliza

807 1= Modbus

V2.1 Estado de comunicacion 808

P2.2 Protocolo Fieldbus 0 1 0

P2.3 Direccién de esclavo 1 255 1 810

0=300
1=600
2=1200
3=2400
P2.4 Velocidad transmision 0 8 5 811 |4 =4800
5=9600
6=19200

7 = 38400
8=57600

0 =Ninguna
P2.6 Tipo paridad 0 2 0 813 |1=Par

2 = Impar

0 = No usado
P2.7 Comunicacion Timeout 0 255 10 814 |1=1s
2=2s, etc.

P28 Resetear estado 0 1 0 815

comunicacion

Cuando se ha instalado la tarjeta CanOpen E$, los parametros comunes son los siguientes

0 = Inicializando

4 = Detenido
i 5 = Operativo
V2.1 Estadc;geczonrguggcacmn 140046 = Pre_operativo
P 7 = Reset_aplicacion
8 = Reset_comunicacién
9 = Desconocido
Modo de operacién 1 = Driver Profile
P2.2 de CanOpen ! 2 ! 14003 2 = Bypass
P2.3 Nodo ID CanOpen 1 127 1 14001
1= 10 kBaudios
2 =20 kBaudios
3 =50 kBaudios
Velocidad de transmision 4 =100 kBaudios
P24 de CanOpen ! 8 6 14002 5 = 125 kBaudios
6 =250 kBaudios

7 =500 kBaudios

8 = 1000 kBaudios

Cuando se ha instalado una tarjeta DeviceNet E7, los parametros comunes son
los siguientes
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Por

defecto - Wi

Cédigo| Parametro Min. | Ma

2

Estado de la comunicacion
con Modbus Formato:
XXXX.Y, X = Contador de
mensajes de DeviceNet.
Y = Estado de DeviceNet.
Estado de comunicacion 140140 = Inexistente o sin
alimentacion el bus

1= Estado de
configuracién

2 = Establecido

3 = Timeout

P2.2 Trama de salida 20 | 111 21 1401220, 21, 23, 25, 101, 111

V2.

P2.3 ID MAC 0 63 63 | 14010

1= 125 kbit/s
P2.4 Velocidad transmision 1 3 1 140112 = 250 kbit/s
3 =500 kbit/s

P2.5 Trama de entrada 70 | 117 71 14013170, 71, 73, 75, 107, 117

Cuando se ha instalado una tarjeta ProfidBus E3/E5, los parametros comunes son
los siguientes

V2.1 Estado de comunicacion 14022

V2.2 Estado protocolo FB 14023

V2.3 Protocolo activo 14024

V2.4 Velocidad de_transmision 14025

activa

V2.5 Tipo de trama 14027
1 = Profidrive

P2.6 Modo de operacién 1 3 1 140212 = Bypass
3=Echo

P2.7 Direccion de esclavo 2 126 126 | 14020

Cuando se ha instalado la tarjeta OPT-BH, los parametros comunes son los siguientes

0 = Sin sensor

P2.1 Tipo sensor 1 0 6 0 14072

4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

0 = Sin sensor
1=PT100
2=PT1000
P2.2 Tipo sensor 2 0 6 0 140733 = Ni1000
4=KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
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PARAMETROS

A 5 : 2 Por
Cadigo Parametro Min. | Max. defecto| ID Nota
0= Sin sensor
1=PT100
2=PT1000
P2.3 Tipo sensor 3 0 6 0 140743 = Ni1000
4 =KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
Informacion adicional
V3.1 Contador MWh 827
V3.2 Dias de funcionamiento 828
V3.3 Horas de funcionamiento 829
V3.4 | Dias en estado de marcha 840
V3.5 | Horas en estado de marcha 841
V3.6 Fallo contador 842
Monitorizacidn del estado
V3.7 del juego de pardmetros Oculto al conectar un PC.
de Panel
Restaura todos los
Restaurar pardmetros parametros a su
P42 por defecto de fabrica 0 ! 0 831 configuracién por
defecto de fabrica
P43 Contrasefa 0000 | 9999| 0000 | 832
P44 Tiempo iluminacién 0 99 5 833
P4.5 Gu,arda”uego de 0 1 0 Oculto al conectar un PC.
parametros al panel
Restaurar juego de
P46 parametros desde panel 0 1 0 Oculto al conectar un PC.
F5.x Mend de fallos activos
Fé.x | Menu de historial de fallos
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9. DESCRIPCIONES DE PARAMETROS

En las siguientes paginas encontrara las descripciones de determinados
parametros. Estas descripciones se han dispuesto segln el grupo y el nimero
del parametro.

9.1 Ajustes del motor

P1.1 TENSION NOMINAL DEL MOTOR

Elvalor se debe leer en la placa de caracteristicas del motor. Al cambiar
elvalor, se establecerd la tension en el punto de desexcitacion del motor
(P1.11) en el valor 100%.

P1.2 FRECUENCIA NOMINAL DEL MOTOR

Elvalor se debe leer en la placa de caracteristicas del motor. Al cambiar
el valor, se establecera frecuencia en el punto de desexcitacion del
motor (P1.10) en el mismo valor.

P1.3 VELOCIDAD NOMINAL DEL MOTOR

Elvalor se debe leer en la placa de caracteristicas del motor.
La velocidad debe referirse a la frecuencia nominal y a la condicién
de carga nominal (no a la velocidad de sincronismo).

P1.4 INTENSIDAD NOMINAL DEL MOTOR
El valor se debe leer en la placa de caracteristicas del motor.

P1.5 COS PHI DEL MOTOR
Elvalor se debe leer en la placa de caracteristicas del motor.

P1.6 TIPO DE MOTOR

Configura el control del motor para un motor de induccién o un motor
de imanes permanentes.

P1.7 LIMITE DE INTENSIDAD
Intensidad maxima del motor suministrada desde el convertidor.

P1.8 MODO DE CONTROL DEL MOTOR
0: Control frecuencia
1: Control de velocidad (control sin sensor]

En el control de velocidad, el deslizamiento del motor se compensa
y el sobrepar siempre se activa automaticamente.

P1.9 RELACION U/F
0: lineal
(de tension P1.14 a 0 Hz a tension P1.11 con frecuencia P1.10)
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P1.10

P1.11

P1.12

P1.13

P1.14

P1.15

1: cuadratica
(de tensién P1.14 a 0 Hz a tension P1.11 con frecuencia P1.10)
2: programable

(lineal de tensién P1.14 a OHz a tension P1.13 con frecuencia P1.12
+ lineal de tension P1.13 con frecuencia P1.12 a tensién P1.11 con
frecuencia P1.10)

FRECUENCIA EN EL PUNTO DE DESEXCITACION DEL MOTOR
Frecuencia de salida correspondiente a la tension méax.

Nota: si la frecuencia nominal del motor P1.2 se cambia, este parametro
se establecerd en el mismo valor.

TENSION EN EL PUNTO DE DESEXCITACION DEL MOTOR

Tensién del motor cuando la frecuencia es superior a la frecuencia del
punto de desexcitacion del motor (FWP), definida como % de la tensién
nominal.

Nota: si la tension nominal del motor P1.1 se cambia, este parametro
se establecerd en el 100%.

FRECUENCIA EN EL PUNTO MEDIO DE U/F
Habilitado si P1.9 = 2.

TENSION EN EL PUNTO MEDIO DE U/F
Habilitado si P1.9 = 2.

TENSION DE FRECUENCIA CERO DE U/F
Tension del motor a frecuencia cero.

SOBREPRESION AL DORMIR
0: Deshabilitado
1: Habilitado

Refuerzo de tensién automatico (mejora el par motor).

P1.16

FRECUENCIA DE CONMUTACION

Frecuencia de PWM Si se supera el valor por defecto, se puede producir
una sobrecarga térmica del convertidor.

Al aumentar la frecuencia de conmutacién se reduce la capacidad del
convertidor.

Se recomienda utilizar una frecuencia inferior cuando el cable del motor
sea largo para reducir al minimo las intensidades capacitivas en el
cable. El ruido del motor también se puede reducir al minimo mediante
una frecuencia de conmutacion alta.
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P1.17

P1.18

P1.20

P1.21

P1.22

P1.23

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vacon(dvacon.es

CHOPPER DE FRENADO
0: Chopper deshabilitado
1: Chopper habilitado: en estado de marcha
2: Chopper habilitado: Siempre

NIVEL CHOPPER DE FRENADO
Nivel de activacion del control del chopper de frenado en voltios.

Para un suministro de 240 V: 240*1,35%1,18 =382 V
Para un suministro de 400 V: 400*1,35*1,18 = 638 V

Tenga en cuenta que, cuando se utiliza el chopper de frenado,
el controlador de sobretension se puede desactivar o el nivel
de referencia de sobretension se puede ajustar por encima del
nivel del chopper de frenado.

CAIDA DE TENSION RS

Caida de tension en los bobinados del motor en % de la tension nominal
del motor a intensidad nominal. El valor afecta a la estimacion del par
motor, a la compensacion de deslizamiento y al aumento de la tension.

CONTROLADOR DE SOBRETENSION
0 = Desactivado
1 = Activado (sin rampal: para pequefios ajustes de frecuencia

2= Activado (rampa): el controlador ajusta la frecuencia de salida
hasta su maximo.

CONTROLADOR DE BAJA TENSION

Estos pardmetros permiten desactivar el funcionamiento de los
controladores de baja tension y sobretension. Esto puede ser util,

por ejemplo, si la tensién de la fuente de alimentacién varia mas del
rango de -15% a +10% y la aplicacion no puede tolerar esta baja tension
o sobretension. En este caso, el regulador controla la frecuencia de
salida teniendo en cuenta las fluctuaciones del suministro.

FILTRO SENOIDAL

Un filtro senoidal normalmente esta dimensionado para una frecuencia
de conmutacién determinada. Al activar este parametro, se deshabilita
reduccion automatica de la frecuencia de conmutacién, que reduciria
la frecuencia de conmutacién en determinadas circunstancias, por
ejemplo, para evitar el sobrecalentamiento.




94 ® VACON DESCRIPCIONES DE PARAMETROS

P1.24 TIPO DE MODULADOR
Palabra de configuracion del modulador:

B1 = Modulacién discontinua
B2 = Reduccién de pulsos en sobremodulacién
Bé = Baja modulacion
B8 = Compensacion instantanea de tensién CC *
B11 = Ruido bajo
B12 = Compensacién de tiempo muerto *
B13 = Compensacion de error de flujo *
* Activado por defecto

9.2 Configuracion de marcha/paro

pP2.1 SELECCION DE LUGAR DE CONTROL REMOTO 1

Control de marcha y direccion. Un segundo lugar de control
es programable en P2.8.

0: Terminales de I/0
1: Fielbus
2: Panel

P2.2 TIPO DE MARCHA
0: Rampas
1: Arranque al vuelo

P2.3 TIPO DE PARO
0: Libre
1: Rampas

Nota: en caso de pérdida de la seiial de Permiso de marcha, si se
encuentra configurada, el tipo de paro siempre sera libre.

P2.4 LOGICA DE MARCHA/PARO DE 1/0

Esta ldgica se basa en Sefal de control 1 de I/0 y Sefal de control 2 de
1/0 (definidas con P5.1y P5.2). Normalmente, estan emparejadas con las
entradas DIN1y DIN2.

0: Sefial de control 1 de I/0 = Marcha directa
Sefial de control 2 de I/0 = Marcha inversa
La primera senal tiene prioridad.

1: Sefal de control 1 de I/0 = Marcha directa (flanco)
Senal de control 2 de I/O = Paro invertido
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La direccion debe proceder de una tercera entrada
(Inversién de giro).

2: Sefial de control 1 de I/0 = Marcha directa (flanco)
Sefial de control 2 de I/0 = Marcha inversa (flanco)
3: Sefial de control 1 de I/0 = Marcha
Sefial de control 2 de I/0 = Inversién de giro
4: Sefal de control 1 de 1/0 = Marcha [flanco)
Senal de control 2 de I/0 = Inversidn de giro

Nota: en los modos 1, 2y 4, el pulso de marcha se adquiere solo si
la unidad esta preparaday el lugar de control actual son los terminales
de 1/0.

P2.5 LOCAL/REMOTO

Parametro para cambiar entre el control local y remoto. También se
accede al mismo parametro con el botén Loc/Rem.

Local siempre es el control de panel y remoto se programa con P2.1.
Seleccién de lugar de control remoto 1. También hay un segundo lugar
de control remoto que se puede activar mediante entrada digital.

0 = Control remoto
1 = Control local

P2.6 DIRECCION CONTROL PANEL
Valido si el lugar de control es panel

0: Directa
1: Inversién de giro

pP2.7 BOTON DE PARO DESDE PANEL

Define si el paro desde panel esta activado siempre o solo cuando
el lugar de control es panel.

0: Solo si lugar de control panel esta activo
1: Siempre

pP2.8 SELECCION DE LUGAR DE CONTROL REMOTO 2

Control de marcha y direccién. Se activa mediante entrada digital,
configurable con P5.9.

0: Terminales de I/0
1: Fieldbus
2: Panel
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P2.9

BLOQUEO DE BOTONES DEL PANEL

Cuando se establece este pardmetro, afecta a las acciones
de los botones del panel

0: Desbloquear todos los botones del panel
1: Boton Loc/Rem bloqueado

9.3 Referencias

P3.1

P3.2

P3.3

P3.4

P3.5

FRECUENCIA MINIMA
Referencia de frecuencia minima.
Nota: si se alcanza el limite de intensidad del motor, la frecuencia

de salida real podria ser inferior al valor del parametro. Si esto no es
aceptable, se debe activar la proteccién contra el bloqueo del motor.

FRECUENCIA MAXIMA
Referencia de frecuencia maxima.

SELECCION DE REFERENCIA DE FRECUENCIA PARA LUGAR

DE CONTROL REMOTO 1

Define el origen de la referencia de frecuencia para lugar de control
remoto 1. Un segundo origen de referencia es programable en P3.5.

-

: Frecuencia fija 0
Panel

Fieldbus

Al

Al2

PID

7: Al1+AI2

FRECUENCIA FIJA O
Velocidad cuando P3.3 o0 P3.5 se establecen en la frecuencia fija 0.

SELECCION DE REFERENCIA DE FRECUENCIA PARA LUGAR

DE CONTROL REMOTO 2

Origen de referencia de frecuencia para lugar de control remoto 2 alternativo.
Se activa mediante la entrada digital definida en P5.10 o Fieldbus.

-

: Frecuencia fija 0
2: Panel
3: Fieldbus
4: Al

5: A2

6: PID

7: Al1+AI2
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9.4 Rampasy frenos

P4.1

P4.2

P4.3

P4.4

P4.5

P4.6

P4.7
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CURVAS 1

Gracias a este parametro se puede suavizar el principio y el final de las
rampas de aceleracion y deceleracién. Cuando el valor es mayor que
cero, las rampas de aceleracion y deceleracién tienen forma de S.

El pardmetro es el tiempo necesario para alcanzar la aceleracion/
deceleracién completa.

TIEMPO DE ACELERACION 1
El tiempo necesario para que la frecuencia cambie de frecuencia cero
a frecuencia maxima.

Hay un segundo tiempo de aceleracion en P4.5.

TIEMPO DE DECELERACION 1

El tiempo necesario para que la frecuencia cambie de frecuencia
maxima a cero.

Hay un segundo tiempo de deceleracién en P4.6.

CURVA S 2

Gracias a este parametro se puede suavizar el principio y el final de las
rampas de aceleracion y deceleracion. Cuando el valor es mayor que
cero, las rampas de aceleracién y deceleracion tienen forma de S.

El pardmetro es el tiempo necesario para alcanzar la aceleracién/
deceleracion completa.

TIEMPO DE ACELERACION 2

TIEMPO DE DECELERACION 2

La rampa 2 se activa mediante la entrada digital definida en P5.8

o através Fieldbus. También existe la opcion de la seleccion automatica
basada en la frecuencia de salida mediante los parametros P4.13 'y
P4.14.

FRENADO POR FLUJO

Como sucede con las demds opciones de frenado, el frenado por flujo
intenta detener el motor lo mas rapido posible. Esto se consigue
mediante una mayor magnetizacién del motor, lo que produce pérdidas
mayores. La energia cinética se convierte en calor en el motory se
puede utilizar una deceleracién mas rapida.
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Una diferencia importante con respecto al freno de CC es que el freno por
flujo se puede utilizar durante el funcionamiento en control de U/f. Esto
significa que el motor sigue estando controlado y el frenado se puede
anular, mientras que con el freno de CC se pierde el control del motor.

Modo Descripcién

0= Desactivado (Off][ No se utiliza

Modo normal. Activa el frenado por flujo durante

1=Deceleracion la deceleracion, independientemente de la carga.

Emula el comportamiento de un brake chopper activando

el frenado por flujo segtn la tensién de bus de CC

Minimiza el calentamiento del motor en aplicaciones con cambios
de velocidad frecuentes.

2=Chopper

Activa el frenado por flujo tanto durante la deceleracién como
3 = Modo total en sobrecargas puntuales a velocidad constante.
Ofrece el mas alto rendimiento en las aplicaciones exigentes.

P4.8 INTENSIDAD DE FRENADO POR FLUJO
Referencia de intensidad para frenado por flujo. La tensién aumenta
para alcanzar la referencia.

P4.9 INTENSIDAD DE FRENO CC
Intensidad de CC inyectada en marcha o paro.

P4.10 TIEMPO DE FRENO CC AL PARO
Tiempo de inyeccion de intensidad CC en la paro.

P4.11 FRECUENCIA PARA INICIAR FRENO CC DURANTE PARO EN RAMPA
La inyeccion de intensidad de CC empieza por debajo de esta frecuencia.

P4.12 TIEMPO DE FRENO CC A LA MARCHA
Tiempo de inyeccidon de intensidad CC en marcha. Funciona como
magnetizacioén de arranque del motor, asegurando garantizando
la existencia de par al comenzar a girar.

P4.13 PUNTO DE CAMBIO TIEMPO ACELERACION DE 1 A 2

El tiempo de aceleracién 2 se activa cuando la frecuencia de salida
es mayor que el valor programado.

Si este parametro se establece en 0 Hz, se deshabilita la funcién.

Nota: La activacion del tiempo de aceleracion 2 también se puede forzar
en cualquier momento mediante entrada digital.
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P4.14

PUNTO DE CAMBIO TIEMPO DECELERACION 1 A 2.

El tiempo de deceleracion 2 se activa cuando la frecuencia de salida
es mayor que el valor programado.

Si este parametro se establece en 0 Hz, se deshabilita la funcién.

Nota: La activacion del tiempo de deceleracién 2 también se puede
forzar en cualquier momento mediante entrada digital.

9.5 Entradas digitales

P5.1
P5.2

P5.3

P5.4

P5.5

P5.6

P5.7

P5.8

P5.9

P5.10
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SENAL DE CONTROL 1 DE 1/0

SENAL DE CONTROL 2 DE 1/0

Sefiales de marcha y direccion en el control de 1/0. La ldgica se
selecciona con P2.4.

INVERSION DE GIRO

Se puede utilizar cuando la sefal de control 2 no incluye la inversién
de giro.

FALLO EXTERNO CERRADO

Una entrada digital activada desencadena el fallo.

FALLO EXTERNO ABIERTO
Una entrada digital desactivada desencadena el fallo.

RESET DE FALLO
La orden de reset de fallo se ejecuta con un flanco de subida.

PERMISO DE MARCHA
El motor se detiene por paro libre si falta la senal.

Nota: EL convertidor no se encuentra en estado listo (ready) si la sefal
de permiso de marcha no se encuentra activada.

SELECCION DE TIEMPO DE RAMPA 2

Rampa 2 seleccionable por entrada digital pasando a utilizar el tiempo
de aceleracion 2y el tiempo de deceleracion 2.

LUGAR DE CONTROL REMOTO 2

El lugar de control remoto 2 (P2.8) se puede activar con una entrada
digital.

REFERENCIA DE FRECUENCIA PARA LUGAR DE CONTROL REMOTO 2

La referencia de frecuencia para lugar de control 2 (P3.5) se puede
activar con una entrada digital.
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P5.11

P5.12
P5.13
P5.13

REFERENCIA PID2

La Referencia PID2 (P13.3 en % o P14.4 en kg) se puede activar con una
entrada digital cuando P13.1 =0.

ENCLAVAMIENTO 1
ENCLAVAMIENTO 2

ENCLAVAMIENTO 3

Entrada digital externa para confirmar si las bombas se encuentran
disponibles para su uso.

9.6 Entradas analdgicas

P6.1

P6.5

P6.2

P6.6

P6.3

P6.7

P6.4

P6.8

RANGO A1l

RANGO AI2

Rango de la sefal analdgica.
0:0-100%:0...10Vo00.. 20 mA
1: 20-100%: 2 ...10V 0 4 ... 20 mA

MIN. ENTRADA ANALOGICA 1 (AIl) USUARIO

MIN. ENTRADA ANALOGICA 2 (AI2) USUARIO

Valor personalizado para la sefal minima. Valido cuando es distinto
del 0%.

MAX. ENTRADA ANALOGICA 1 (AI1l) USUARIO

MAX. ENTRADA ANALOGICA 2 (AI2) USUARIO

Valor personalizado para la sefial maxima. Valido cuando es distinto
del 100%.

TIEMPO DE FILTRADO DE ENTRADA ANALOGICA 1 (AI1)
TIEMPO DE FILTRADO DE ENTRADA ANALOGICA 2 (AI2)
Constante de tiempo de filtrado de paso bajo para reducir el ruido.

Un valor demasiado alto puede retrasar la respuesta a las variaciones
de la referencia.

Tel. +34 93 877 45 06 » Fax +34 93 877 00 09




DESCRIPCIONES DE PARAMETROS

VACON ® 101

9.7 Salidas digitales

P7.1 SELECCION DE SALIDA DE RELE 1 (RO1)
pP7.2 SELECCION DE SALIDA DE RELE 2 (RO2)
pP7.3 SELECCION DE SALIDA DIGITAL 1 (Do1)

Funciones para relés y salida digital.

Valor

Condicion activa de salida

0= No se utiliza

Salida no usada

Convertidor en estado READY, preparado para

1=Listo

ponerse en marcha
2=Marcha Convertidor en estado de marcha
3=Fallo Convertidor en estado de fallo

4 =Fallo invertido

Convertidor no se encuentra en estado de fallo

5=Alarma

Hay una alarma activa

6 =Inversion de giro

Inversion de marcha

7=En velocidad

La velocidad del motor ha alcanzado la referencia

8 =Regulador de motor
activado

Uno de los reguladores de limite (por ejemplo, limite
de intensidad) esta activado.

9 = Control de bomba 1

La bomba 1 esta activa

10 = Control de bomba 2

La bomba 2 esta activa

11 = Control de bomba 3

La bomba 3 esta activa

Funciones para salidas digitales

P7.4 INVERSION DE RO1
Inversion del estado de relé.

0: sin inversion

1: senal invertida

P7.5 INVERSION DE RO2
Inversion del estado de relé.

0: sin inversion

1: sefal invertida

P7.12

HABILITAR SALIDA ANALOGICA (AO) COMO SALIDA DIGITAL (DO)

Habilitar salida analdgica (AO) como salida digital (DO)
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P7.13
0= Listo
1=Marcha
2 =Fallo

FUNCION SALIDA DIGITAL (AO)

3 = Fallo invertido

Nota: debe activarse salida analdgica (AO) como salida digital (DO)
por pardmetro (P7.12)

9.8 Salidas analdgicas

P8.1 SELECCION DE SENAL DE SALIDA ANALOGICA
Funcién para salida analdgica.
Senal Valor correspondiente a la salida max.

0=Test 0% (no se utiliza)

Salida siempre 0%

3 =Frecuencia de salida

Frecuencia max. (P3.2)

5=Intensidad de salida

Intensidad nominal del motor

6 = Par motor

Par motor nominal (valor absoluto)

10 = Salida PID

100%

2 = Referencia de frecuencia

Frecuencia max. (P3.2)

4 =Velocidad del motor

Velocidad del motor a la frecuencia maxima.

7 = Potencia de motor

Potencia nominal del motor (valor absoluto)

8=Tension del motor

Tensién nominal del motor

9 =Tension de bus de CC 1.000 V
11 =Process Data IN1 10.000
12 = Process Data IN2 10.000
13 = Process Data IN3 10.000
14 = Process Data IN4 10.000

1=Test 100%

La salida siempre es 100% y se puede utilizar con
fines de prueba.

Sefiales de salida analdgica

P8.2

0:0mA
1:4mA

MINIMO DE SALIDA ANALOGICA
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P8.3 ESCALADO DE SALIDA ANALOGICA
Factor de escala afadido a la salida analégica.
Por ejemplo, 200% significaria que, cuando la frecuencia de salida
es la senal seleccionada, la salida alcanzaria los 20 mA a la mitad
de la frecuencia maxima.

P8.4 TIEMPO DE FILTRADO DE SALIDA ANALOGICA
Constante de tiempo de filtro de paso bajo.

9.9 MAPA FIELDBUS

P9.1 SELECCION FB PROCESS DATA OUT 1
P9.2 SELECCION FB PROCESS DATA OUT 2
P9.3 SELECCION FB PROCESS DATA OUT 3
P9.4 SELECCION FB PROCESS DATA OUT 4
P9.5 SELECCION FB PROCESS DATA OUT 5
P9.6 SELECCION FB PROCESS DATA OUT 6
P9.7 SELECCION FB PROCESS DATA OUT 7
P9.8 SELECCION FB PROCESS DATA OUT 8

Estos parametros relacionan las variables de solo lectura con
los Process Data OUT.

Referencia de frecuencia
Frecuencia de salida
Velocidad del motor
Intensidad del motor
Tension del motor

Par del motor

Potencia del motor
Tension de Bus de CC
Caédigo de fallo activo

9: Al1

10: AI2

11: Estado de entradas digitales
12: Valor actual PID

13: Referencia PID

NN Q

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vacon(dvacon.es
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P9.9

AUX. CW DATA IN

El parametro define los Process Data IN relacionados con la palabra
de control aux. (consulte el capitulo 8.3.9 sobre Mapa Fieldbus).

0: no se utiliza
1: PDI1
2: PDI2
3: PDI3
4: PDI4
5: PDI5

9.10 Frecuencias prohibidas

P10.1
P10.2

P10.3

P10.4

RANGO DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS 1: LIMITE BAJO
RANGO DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS 1: LIMITE ALTO
RANGO DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS 2: LIMITE BAJO

RANGO DE FRECUENCIAS PROHIBIDAS 2: LIMITE ALTO

Hay dos regiones de omision de frecuencia disponibles si es necesario
evitar ciertas frecuencias, por ejemplo, debido a problemas de
resonancia mecanica. En este caso, la referencia de frecuencia real
enviada al control de motor se mantiene fuera de los rangos tal como
se observa en el ejemplo siguiente, donde se utiliza un rango.

Referencia real

Limite <
alto
\ 4 A
Limite >
bajo
>
Limite Limite Referencia solicitada
bajo alto
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9.11 Protecciones

P11.1

P11.2

P11.3

P11.4

P11.5

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vacon(dvacon.es

PROTECCION DE NIVEL BAJO DE ENTRADA ANALOGICA
0: Sin accién
1: Alarma
2: Alarma, frecuencia fija para alarma
3: Fallo: Paro de acuerdo con funcion de paro
4: Fallo: Paro libre
Referencia analégica por debajo del rango minimo.

FALLO DE BAJA TENSION

1: Sin respuesta [no se genera ningln fallo pero el convertidor
sigue deteniendo la modulacién)

2: Fallo: Paro libre

La tension del bus de CC se encuentra por debajo del limite de seguridad
interno.

FALLO DE PUESTA A TIERRA
0: Sin accion
1: Alarma
2: Fallo: Paro de acuerdo con funcion de paro
3: Fallo: Paro libre

El circuito de medida de intensidad ha detectado que la suma
de las intensidades de las fases del motor no es cero.

Deteccion de corriente de fuga en el arranque.

FALLO DE FASE DE SALIDA
0: Sin accion
1: Alarma
2: Fallo: Paro de acuerdo con funcion de paro
3: Fallo: Paro libre

El sistema de medida de intensidad ha detectado que no circula
intensidad por una de la fases del motor.

PROTECCION CONTRA BLOQUEO DEL MOTOR
0: Sin accion
1: Alarma
2: Fallo: Paro de acuerdo con funcion de paro
3: Fallo: Paro libre

Es una proteccion contra sobrecarga El bloqueo del motor se reconoce
por una intensidad del motor maxima con una frecuencia de salida baja.
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P11.6

P11.7

P11.8

P11.9

P11.10

P11.11

P11.12

P11.13

PROTECCION CONTRA BAJA CARGA DEL MOTOR
0: Sin accion
1: Alarma
2: Fallo: Paro de acuerdo con funcién de paro
3: Fallo: Paro libre

La baja carga se reconoce cuando el par esta por encima de la curva
minima definida por P11.14y P11.15, para el tiempo programado P11.16.

PROTECCION TERMICA DEL MOTOR
0: Sin accion
1: Alarma
2: Fallo: Paro de acuerdo con funcién de paro
3: Fallo: Paro libre

Se trata de una proteccién por software basada en la integral de tiempo
de intensidad.

Nota: Para cumplir los requisitos de UL 508C, se requiere un sensor
de sobre temperatura del motor en la instalacion si el parametro se
establece en 0.

PROTECCION TERMICA DEL MOTOR: TEMPERATURA AMBIENTE
DEL MOTOR

Cambiar si el entorno no es estandar.

PROTECCION TERMICA DEL MOTOR: FACTOR DE REFRIGERACION
A VELOCIDAD CERO

Establecer en el 100% si el motor tiene un ventilador o refrigeracion
independiente. Establecer en el 30-40% si el ventilador esta en el eje del
motor.

PROTECCION TERMICA DEL MOTOR: CONSTANTE DE TIEMPO TERMICA
DEL MOTOR

Tiempo en intensidad nominal para alcanzar la temperatura nominal.
INTENSIDAD DE BLOQUEO DEL MOTOR
LIMITE DE TIEMPO DE BLOQUEO DEL MOTOR

LIMITE DE FRECUENCIA DE BLOQUEO DEL MOTOR

El estado de bloqueo de motor se establece cuando la intensidad supera
la intensidad de bloqueo de motor P11.11y la frecuencia de salida es
inferior a P11.13 durante el tiempo P11.12.
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P11.14
P11.15

P11.16

P11.17

P11.18

P11.19

P11.20

P11.21

P11.22

P11.23

Soporte 24 h:

BAJA CARGA: PUNTO DE PAR A FRECUENCIA DEL MOTOR
BAJA CARGA: PUNTO DE PAR A FRECUENCIA CERO

BAJA CARGA: LIMITE DE TIEMPO

Definicién de par minimo a la velocidad nominal y cero. Retraso
por condicion de fallo.

RETRASO PROTECCION DE NIVEL BAJO DE ENTRADA ANALOGICA
Retraso como filtro en generacién de fallo

FALLO EXTERNO
0: Sin accién
1: Alarma
2: Fallo: Paro de acuerdo con funcién de paro
3: Fallo: Paro libre

Se puede desencadenar un fallo o alarma como respuesta al estado
de una entrada digital. La entrada digital se establece con P5.4 0 P5.5.

FALLO FIELDBUS
0: Sin accion
1: Alarma
2: Alarma, frecuencia fija para alarma
3: Fallo: Paro de acuerdo con funcion de paro
4: Fallo: Paro libre

FRECUENCIA FIJA PARA ALARMA

Esta frecuencia se usa como referencia de frecuencia cuando
la respuesta frente a un fallo es Alarma+Frecuencia fija para alarma.

BLOQUEO DE PARAMETROS
0: Cambios permitidos
1: Cambios no permitidos

SUPERVISION CONFLICTO MARCHA DIRECTA/INVERSA (FWD/REV)

Si se produce una entrada directa e inversa de forma simultanea,
se generard una alarma 55 como valor por defecto del pardametro.

TIEMPO DE PROTECCION DE BAJA FRECUENCIA

Si la frecuencia de salida se encuentra por debajo de la frecuencia
de referencia durante el tiempo programado, se activara el fallo F82.

+34 93 807 499 023 » Email: vaconfvacon.es
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9.12 Reset automatico

P12.1 RESET AUTOMATICO
0: Deshabilitado
1: Habilitado

La funcion de reset automatico elimina el estado de fallo cuando ha
desaparecido la causa del mismo y ha transcurrido el tiempo de espera
de P12.2. El pardmetro P12.4 determina el nimero maximo de resets
automaticos que se pueden aplicar durante el tiempo de intento
establecido con el pardmetro P12.3. El tiempo empieza a contar a partir
del primer reset automatico. Si el nimero de fallos detectados durante
el tiempo de intento supera los valores de los intentos, el estado de fallo
pasa a ser permanente y se necesita un comando de reset.

P12.2 TIEMPO DE ESPERA

Tiempo después del cual el convertidor intenta volver a arrancar de
manera automatica el motor después de que se haya eliminado el fallo.

P12.3 TIEMPO DE INTENTOS
Tiempo total de intentos de reset.

P12.4  NUMERO DE INTENTOS
Ndmero méaximo de intentos durante el tiempo de P12.3.

P12.5  FUNCION DE REARRANQUE
0: Rampa
1: Arranque al vuelo
2: Rearranque de acuerdo con funcién de marcha
Funcién de arranque después de un reset automatico de fallo.
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9.13 Controlador PID

P13.1 SELECCION REFERENCIA PID

: Referencia panel PID

: Entrada analdgica 1 (Al1) (0-100%)
: Entrada analégica 2 (AI2) (0-100%)
ProcessDatalN1 (0-100%)
ProcessDatalN2 (0-100%)
ProcessDatalN3 (0-100%)
ProcessDatalN4 (0-100%)

Nota: ProcessDatalNs se tratan como enteros con dos decimales
comprendidos dentro del rango de 0 (0,00%) a 10000 (100,00%).

abredMIe

ol

P13.2 REFERENCIA PID1 (%)

P13.3 REFERENCIA PID2 (%)

Referencias programables en % si el pardmetro de seleccion de unida-
des de proceso P14.22 = 0 (%); si P14.22 = 1 (kg) utilizar las referencias
de P14.3 presion de trabajo 1 (kg) y P14.4 presién de trabajo 2 (kg).

Solo se utilizan si P13.1 = 0 (Seleccién referencia PID = Referencia
panel PID).

La referencia PID2 se activa con entrada digital definida en P15.11.

P13.4 SELECCION DE VALOR DE RETROALIMENTACION
: Entrada analdgica 1 (Al1) (0-100%)

: Entrada analégica 2 (AI2) (0-100%)
ProcessDatalN1 (0-100%)
ProcessDatalN2 (0-100%)
ProcessDatalN3 (0-100%)
ProcessDatalN4 (0-100%)

Al2-Al1 (diferencial)

Nota: Los DatalNs del proceso se tratan como enteros con dos decimales
comprendidos dentro del rango de 0 (0,00%) a 10000 (100,00%).

abhodMIO

x

P13.5  VALOR ACTUAL MINIMO
P13.6 VALOR ACTUAL MAXIMO

Valores actuales minimo y maximo correspondientes al minimo
y maximo de la sefal.

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vacon(dvacon.es
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P13.7

P13.8

P13.9

P13.10

P13.11

P13.12

P13.13

P13.14

P13.15

GANANCIA DE PID (P)

Ganancia proporcional. Si se establece en el 100%, una variacion del
10% debido a un error produce una variacion del 10% en la salida del
regulador.

TIEMPO INTEGRAL DE PID (I)

Constante de tiempo integral. Si se establece en 1s, una variacion del
10% debido a un error produce una variacién del 10% en la salida del
regulador después de 1s.

TIEMPO DERIVADA DE PID (D)

Tiempo de derivacion. Si se establece en 1s, una variacion del 10%
en 1s debido a un error produce una variacion del 10% en la salida
del regulador.

INVERSION ERROR PID
0: Normal
La frecuencia aumenta si la referencia es > al valor actual
1: Invertido
La frecuencia aumenta si la referencia es < al valor actual

ORIGEN UNIDADES DE PROCESO

El monitor V4.5 puede mostrar un valor del proceso proporcional
a una variable medida por el convertidor. Las variables de origen son:

valor actual de PID (max.: 100%)
frecuencia de salida (max.: fz,)
velocidad del motor (max: npay )
par del motor (max.: Tpom)
potencia del motor (méx.: Ppom)
intensidad del motor (max.: o)

arwdMNIQ

DECIMALES UNIDADES DE PROCESO
NiUmero de decimales que se muestran en el monitor V4.5.

VALOR MINIMO UNIDADES DE PROCESO

VALOR MAXIMO UNIDADES DE PROCESO

Valor mostrado en V4.5 cuando la variable de origen se encuentra entre
el minimo y maximo. Se mantiene proporcionalmente si el origen
sobrepasa el minimo y maximo.

INCREMENTO REF. PI A LA MARCHA

Tiempo de retraso antes de que la referencia de presion alcance el 100%
al dar marcha.
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9.14 PFC

La funcién de rotacion permite cambiar el orden de arranque y paro de
los accionamientos (bombas, ventiladores) controlados por el sistema
automatico en los intervalos deseados. La rotacion puede configurarse
para que afecte a todos los accionamientos del sistema o solo a los
auxiliares. La funcién de rotacion automatica hace posible igualar

los tiempos de funcionamiento de los motores e impedir, por ejemplo,
el bloqueo de las bombas debido a interrupciones de funcionamiento
demasiado prolongadas.

* Aplicar la funcidn de rotacion con el pardmetro 14.1, Tipo de
rotacion.

 La rotacion tiene lugar cuando el tiempo definido con el
parametro 14.5, Intervalo de rotacidn, se agota y la capacidad
utilizada esta por debajo del nivel definido con el parametro
14.7, Limite de frecuencia para rotaciény 14.6 Limite de bombas
auxiliares para rotacion.

* Los accionamientos en marcha se detieneny vuelven a arrancar
de acuerdo con el nuevo orden.

* Los contactores externos controlados a través de las salidas
de relé del convertidor conectan los accionamientos
al convertidor o a la red eléctrica. Si el accionamiento
controlado por el convertidor se incluye en la secuencia de
rotacion, siempre se controla a través de la primera salida de
relé activada. Los demas relés activados con posterioridad
controlan los accionamientos auxiliares.

P14.1 TIPO DE ROTACION
La rotacidn se utiliza para igualar el desgaste de las bombas.

0 = Sin rotacién

El orden de conexién/desconexion de las bombas siempre
permanecerd igual y el convertidor regulara la velocidad
de la primera bomba.

1 = Rotacién de bombas aux. sin enclavamientos

El convertidor regula la velocidad de la primera bomba

y las bombas auxiliares alternan (conexién y desconexién).

h

2 = Rotacion de todas las b sin encl iento:

El convertidor alterna la regulacion de todas las bombas
en el sistema.

3 = Rotacion de bombas aux. con enclavamientos

El convertidor regula la velocidad de la primera bomba
y las bombas auxiliares alternan (conexién y desconexion).
Los enclavamientos son necesarios para conectar las bombas.

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vacon(dvacon.es
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4 = Rotacion de todas las bombas con enclavamientos
El convertidor alterna la regulacion de todas las bombas
en el sistema.

La rotacién automatica puede configurarse para que afecte a todas
las bombas del sistema o solo a las bombas auxiliares.

P14.2 NUMERO DE BOMBAS AUXILIARES
Las bombas auxiliares asisten a la bomba principal.

Por ejemplo, un grupo de presién con un total de 3 bombas tiene
2 bombas auxiliares. Numero de bombas auxiliares = N° de bombas - 1.

P14.3 PRESION DE TRABAJO 1 (KG) Y P14.4 PRESION DE TRABAJO 2 (KG)
Referencias programables en kg si el parametro de seleccién de
unidades de proceso P14.22 = 1 (kg); si P14.22 = 0 (%) utilizar las
referencias de P13.2 Referencia PID1 1 (%) y P13.3 Referencia PID2 (%).

Solo se utilizan si P13.1 = 0 (Seleccién referencia PID = Referencia
panel PID).

La presion de trabajo 2 se activa con entrada digital definida en P15.11.

P14.5 INTERVALO DE ROTACION

Una vez transcurrido el tiempo establecido por este parametro, tiene
lugar la rotacion si la carga utilizada es inferior al nivel establecido en
los pardmetros 14.7 (Limite de frecuencia para rotacién) y 14.6 (Limite
de bombas auxiliares para rotacion). Para que se efectle la rotacion,
es necesario que se cumplan todas las condiciones. Por ejemplo, si la
frecuencia de salida se encuentra por encima del valor programado en
el parametro P14.7 pero el resto de condiciones se cumplen, la rotacion
no se producira hasta que la frecuencia de salida se encuentre por
debajo del limite programado.

« El temporizador esta activo Unicamente si la sefial de marcha/
paro se encuentra activa (estado marcha).

 El temporizador se resetea cuando tiene lugar la rotacién
o cuando se pierde la senal de marcha.

P14.6 LIMITE DE BOMBAS AUXILIARES PARA ROTACION Y
P14.7 LIMITE DE FRECUENCIA PARA ROTACION

Estos parametros definen el nivel por debajo del cual debe mantenerse
la capacidad utilizada para que se realice la rotacion.

Este nivel se define del modo siguiente:
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P14.8

P14.9

P14.10

P14.11

P14.12

P14.13

P14.14

Soporte 24 h: +34 93 807 499 023 ¢ Email: vacon(dvacon.es

* Sielnimero de bombas auxiliares en funcionamiento es inferior
alvalor en el parametro 14.6, la funcion de rotacion puede
ejecutarse.

 Si el nimero de bombas auxiliares en funcionamiento es
igual al valor del parametro 14.6 y la frecuencia de la bomba
controlada es inferior al valor del parametro 14.7, se puede
ejecutar la rotacion.

¢ Si el valor del parametro 14.7 es 0,0 Hz, la rotacién solo
puede producirse en posicién de reposo [paro y dormir)
independientemente del valor en el parametro 14.6.

FRECUENCIA DE CONEXION DE BOMBA AUXILIAR

Cuando la bomba controlada funciona a esta frecuencia de salida,
o superior, y el tiempo establecido en P14.9 ha transcurrido,
se conectara una bomba auxiliar.

RETRASO DE CONEXION DE BOMBA AUXILIAR

El tiempo que debe transcurrir antes de la conexion de una bomba
auxiliar cuando la bomba principal esta a su nivel maximo de salida,
o asu valor programado en P14.8, si el sistema lo requiere.

FRECUENCIA DE DESCONEXION DE BOMBA AUXILIAR

Cuando la bomba controlada funciona a esta frecuencia de salida,
o un valor inferior, y el tiempo establecido en P14.11 ha transcurrido,
se desconectara la bomba auxiliar.

RETRASO DE DESCONEXION DE BOMBA AUXILIAR

El tiempo que debe transcurrir antes de la desconexion de una bomba
auxiliar cuando la bomba controlada esta a su nivel minimo de salida
o a su valor programado en P14.11, si el sistema lo requiere.

HISTERESIS PI

En las instalaciones en las que el nivel de ruido producido por el
transductor puede no permitir al sistema pasar al modo de dormir,
este parametro puede ayudar a compensar este efecto.

FRECUENCIA DORMIR

El convertidor se puede detener automaticamente si se alcanza la
referencia PID y la frecuencia de salida es inferior a este valor durante
el tiempo programado en P14.14.

RETRASO DORMIR

Tiempo de funcionamiento con la minima frecuencia antes de entrar
en condicién de dormir.
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P14.15 REFERENCIA SOBREPRESION AL DORMIR
P14.16 TIEMPO SOBREPRESION AL DORMIR
P14.17 MAXIMA PERDIDA AL DORMIR

P14.18 TIEMPO DE COMPROBACION DE PERDIDA AL DORMIR

Estos parametros controlan una secuencia de dormir mas compleja.
Transcurrido el tiempo de P14.14, la referencia PID se aumenta segln
P14.15 durante el tiempo de P14.16. Se producira una frecuencia

de salida mayor. Entonces, la referencia de frecuencia se fuerza

a la frecuencia minima y se supervisa el valor actual de PID.

Si la variacion del valor actual PID. permanece mas bajo que P14.17
durante el tiempo de P14.18, el convertidor entra en modo dormir.

Si esta secuencia no es necesaria, se programa P14.15 = 0%,
P14.16 = 0s, P14.17 =50%, P15.18 = 1s.

P14.19 NIVEL DE DESPERTAR
Nivel de despertar en % de la referencia PID

P14.20 ACTUALIZACION DE ENCLAVAMIENTOS:
0: siempre
1: solo en estado de paro

P14.21 ESCALA DE TRANSDUCTOR DE PRESION
Presion maxima permitida por el transductor de presién.

P14.22 SELECCION DE UNIDADES DE PROCESO
Para trabajar con unidades en % o en kg.
0: se utilizan las Referencias PID 1y 2 (%) de P13.2y P13.3
1: se utilizan las referencias de presion de trabajo 1y 2 (kg)
de P143yP14.4
P14.23 DETECCION DE BOMBAS SIN ENCLAVAMIENTOS
0: Desactivado

1: Activado (cuando P14.1 = 2, la bomba regulada cambia si
no esta conectada)

9.15 Ajuste de la aplicacion

P15.2  OCULTACION PARAMETROS
0= Todos los parametros visibles
1= Solo grupo de configuracion rapida visible
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10. CARACTERISTICAS TECNICAS
10.1 Caracteristicas técnicas de Vacon 20

Conexion a la red
eléctrica

Tension de entrada Ujy

115V, -15%...+10% 1~
208...240V, -15%...+10% 1~
208...240V, -15%...+10% 3~
380-480V, -15%...+10% 3~
600V, -15%...+10% 3~

Frecuencia de entrada

45...66 Hz

Conexion a la red

Una por minuto o menos (en casos
normales)

Red de alimentacion

Redes

Vacon 20 (400 V) no se puede utilizar
en sistemas TN con conexion a tierra
en angulo

Intensidad de cortocircuitos

La corriente de cortocircuito maxima debe
ser <50 kA.

Para MI4 sin reactancia de CC, la corriente de
cortocircuito maxima tiene que ser <2,3 kA.
Para MIS5 sin reactancia de CC, la corriente de
cortocircuito maxima tiene que ser <3,8 kA.

Conexion del motor

Tension de salida

0-Uj,

Intensidad de salida

Corriente de salida continua Iy

a temperatura ambiente max. +50 °C
(segun el tamano del convertidor),
sobrecarga

1,5 x Iy max.

1 min/10 min

Intensidad /par de arranque

Corriente 2 x Iy durante 2 s. en cada
periodo de 20 s. El par depende del motor.

Frecuencia de salida

0..320 Hz

Resolucién de frecuencia

0,01 Hz

Conexion de control

Entrada digital

Positiva, Légica 1: 18...+30 V, Légica 0:
0..5V; Negativa, Légica 1: 0...10V, Légica 0:
18..30 V; Ri = 10KQ (flotante / aislada)

Tension de entrada
analdgica

0...+10 V,Ri = 250 KQ

Intensidad de entrada
analdgica

0(4)..20 mA, Ri<250 Q

Salida analégica

0..10V, RL 2 1 KQ; 0(4)...20 mA,RL 500 Q.
Se puede seleccionar por interruptor DIP.

Salida digital

Colector abierto, carga max. 35 V/50 mA
(flotante / aislada)

Salida de relé

Capacidad de conmutacién: 250 VCA/3 A

Tension auxiliar

+ 20%, carga max. 50 mA

Tabla 10.1: Caracteristicas técnicas de Vacon 20
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Caracteristicas
de control

Método de control

Control de frecuencia U/ f
Control vectorial sin sensor de lazo abierto

Frecuencia de conmutacion

1...16 kHz; Valor por defecto de fabrica
4 kHz

Referencia de frecuencia

Resolucién 0,01 Hz

Punto de desexcitacion del

30..320 Hz
motor
Tiempo de aceleracion 1..3000 s
Tiempo de deceleracion 0,1..3000 s

Par de frenado

100%*Ty con opcion de freno (solo en
3~ tamafios de convertidor MI2-5) 30%*Ty
sin opcion de freno

Condiciones

Temperatura ambiente de
funcionamiento

-10 °C (sin escarchal)...+40/50 °C (segun

el tamafio del convertidor): capacidad de
carga estimada Iy

Instalacion lateral para MI1-3 siempre es
40 °C; para la opcion IP21/Nema1 en MI1-3
la temperatura maxima también es 40 °C.

Temperatura de
almacenamiento

-40°C...+70 °C

Humedad relativa

0...95% HR, sin condensacidn, sin corrosién,
sin goteo de agua

Calidad del aire:
- vapores quimicos
- particulas mecanicas

IEC 721-3-3, unidad en funcionamiento,
clase 3C2
IEC 721-3-3, unidad en funcionamiento,
clase 352

Capacidad de carga de 100% (sin reduccién)

Altitud hasta 1.000 m. 1% de reduccién por cada
100 m por encima de 1.000 m; max. 2.000 m
3...150 Hz

Vibracién: Amplitud de desplazamiento 1(pico) mm

EN60068-2-6 a3...15,8 Hz Amplitud max. de aceleracion
1Ga15,8...150 Hz
Prueba de caida UPS (para pesos aplicables

Choque UPS)

IEC 68-2-27 Almacenamiento y envio: max. 15 G, 11 ms

(en el paquete)

Tipo de proteccion

IP20/1P21/Nema1 para MI1-3, IP21/Nema
1 para Ml4-5

Grado de contaminacion

PD2

Tabla 10.1: Caracteristicas técnicas de Vacon 20
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Inmunidad Cumple con EN50082-1, -2, EN61800-3

230 V: cumple la categoria C2 de EMC;
con un filtro RFl interno

MI4&5 cumple con la categoria C2 con
reactancia de CC y reactancia de CM
400V: cumple la categoria C2 de EMC;
con un filtro RFl interno

MI4&5 cumple con la categoria C2 con
reactancia de CC y reactancia de CM
Ambos: sin proteccion contra emisiones
EMC (Vacon nivel NJ: sin filtro RFI

Para EMC: EN61800-3

Para la seguridad: UL508C, EN61800-5
" Para la sequridad: CE, UL, cUL,
Certificados Para EMC: CE

%:ﬁg:-.afr:rﬂ:a‘:g (consulte la placa de caracteristicas del

del fabricante convertidor para obtener informacion mas
detallada)

Tabla 10.1: Caracteristicas técnicas de Vacon 20

EMC
Emisiones

Normas
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10.2 Rango de potencias

10.2.1 Vacon 20 - Tensién de alimentacion 208-240 V

Tension de alimentacién 208-240V, 50/60 Hz, 1~ series

Potencia eie Intensidad
X Carga nominal motor ) de entrada
czllffegﬁ» nominal _|Tamario de |Peso
dor |100%intens. [150% intensi- [ o 5 bastidor |(kg]
nom. contin.  |dad de sobre- el | wws [A]
I [A] carga [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7.2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9.6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99

Tabla 10.2: Rango de potencias de Vacon 20, 208-240 V

* iLa temperatura ambiente maxima de funcionamiento es de 40 °C!

Tension de alimentacion 208-240 V, 50/60 Hz, 3~ series

Potencia eie Intensidad
§ Carga nominal ) de entrada
Tipo de motor nominal  |Tamaiio de |P
converti- amano de eso
dor |100%intens. [150%intensi- [ b bastidor | lkg)
nom. contin.  |dad de sobre- el | wws [A]
Iy [A] carga [A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 11 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 3 14,2 Mi4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 MI4 9
0025 25 37,5 7.5 55 30,3 Mi4 9
0031 31 46,5 10 7,5 36,6 MI5 11
0038 38 57 15 11 44.6 MI5 11

Tabla 10.3: Rango de potencias de Vacon 20, 208-240 V, 3~
* La temperatura ambiente maxima de funcionamiento es de +40 °C.
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10.2.2 Vacon 20 - Tension de alimentaciéon 115 V

Tension de alimentacion 115V, 50/60 Hz, 1~ series
N Intensidad
. Carga nominal Potencia eje de entrada
Tipo de motor nominal A
converti- Tamanfo de |Peso
dor |100%intens. [150%intensi- | P bastidor | [kg)
nom. contin.  |dad de sobre- el | ww [A]
Iy [A] carga [A]
0001 1.7 2,6 0,33 0,25 9,2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 16,5 MI3 0,99

Tabla 10.4: Rango de potencias de Vacon 20, 115V, 1~

10.2.3 Vacon 20 - Tensién de alimentacion 380-480 V

Tension de alimentacién 380-480V, 50/60 Hz, 3~ series

c . Potencia eje Intensidad
Tipo de arga nominal motor de entralda .
converti- nomina’  ITamafo de |Peso
dor |100%intens. [150%ntensi- | 5 bastidor  (kg)
nom. contin.  [dad de sobre- [ or | [ [A]
Iy [A] carga [A]
0001 13 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 2,4 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 33 5 1,5 1,1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 15 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7,3 MI2 0,7
0008 7.6 11,4 4 3 9.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7.5 17,1 M4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Ml4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MI5 1

Tabla 10.5: Rango de potencias de Vacon 20, 380-480 V
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10.2.4 Vacon 20 - Tension de alimentacién 600 V

Tension de alimentacion 600 V, 50/60 Hz, 3~ series
o Intensidad
. Carga nominal qugfonrc‘a ele de entrada
czlr?\?erc‘iteif nominal _|Tamaio de [Peso
dor  |100%intens. [150%intensi- | P bastidor | (kg)
nom. contin.  |dad de sobre- el | ww [Al
Iy [A] carga [A]
0002 1.7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 3,7 7.6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

Tabla 10.6: Rango de potencias de Vacon 20, 600 V

Nota 1: Valores de intensidades de entrada calculados con un suministro
de transformador de linea de 100 kVA.

Nota 2: Las dimensiones mecanicas de los convertidores se encuentran en el capitulo 3.1.1.

10.3 Resistencia de frenado

Tipo Vacon 20 Resistencia slaz%:?‘rxelﬂstenua de frenado (de la familia
de frenado Trabajo ligero | Trabajo pesado |Resistencia
MI2 204-240V, 3~ 50 Ohm - - -
MI2 380-480 V, 3~ 118 Ohm - - -
MI3 204-240V, 3~ 31 0hm - - -
MI3 380-480 V, 3~ 55 0hm BRR-0022-LD-5 [BRR-0022-HD-5]63 Ohm
MI3 600V, 3~ 100 Ohm BRR-0013-LD-6 |BRR-0013-HD-6]100 Ohm
MI4 204-240V, 3~ 14 Ohm BRR-0025-LD-2 |BRR-0025-HD-2|30 Ohm
MIl4 380-480 V, 3~ 28 Ohm BRR-0031-LD-5 |BRR-0031-HD-5[42 Ohm
MI5 204-240V, 3~ 9 Ohm BRR-0031-LD-2 |BRR-0031-HD-2]20 Ohm
MI5 380-480 V, 3~ 17 Ohm BRR-0045-LD-5 |BRR-0045-HD-5]21 Ohm

Nota: Para MI2 y MI3, solo los convertidores trifasicos estan equipados con
brake chopper.

Si necesita mas informacidn acerca de la resistencia de frenado, descargue
el manual de la resistencia de frenado de Vacon NX (UD00971C) en
http://www.vacon.com / Support & Downloads
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